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Introduzione

Questo manuale viene considerato parte integrante del prodotto e deve essere
conservato con cura anche dopo l'installazione.

All'interno del manuale sono fornite le indicazioni per una corretta installazione e per il
corretto utilizzo del prodotto.

E’ importante seguire attentamente le istruzioni per evitare danni a cose o persone.

Il Power 571 & un sistema per tende arricciate con azionamento a motore, progettato per essere
utilizzato in ambienti interni.

Il Sistema Qualita della Mottura S.p.A. € certificato secondo la norma UNI EN 1SO 9001:2008 dall’ente
di certificazione DNV e garantisce il controllo di produzione di fabbrica.

Il Pow

>
>

>
>

>

>

Descrizione tecnica
er 571 e un sistema elettromeccanico la cui parte meccanica consiste in:

estruso in lega d’alluminio 6060 T6 UNI 8278

cinghia dentata di trasmissione potenza in poliuretano con trefoli in acciaio e rivestimento
antifrizione

carrucola motore in materiale termoplastico con struttura portante in acciaio

carrucola rinvio in materiale termoplastico con struttura portante in acciaio e dispositivo di
tensionamento della cinghia di trasmissione

pulegge dentate su cuscinetti a sfere per la movimentazione dell’anello di cinghia di
trasmissione

scorrevoli su cuscinetti a sfere per il supporto e la traslazione del tessuto

Il Power 571/1 €& azionato da un motoriduttore a 24 Vdc con encoder, gestito da una scheda
elettronica dotata di alimentatore switching, logica di gestione e ricevitore bidirezionale R. F. integrato.

Il Power 571/2 & azionato da un motoriduttore a 230 Vac, 50Hz (su richiesta 110 Vac, 60 Hz) con
finecorsa elettromeccanici.

1

7258 rD



Destinazione d'uso

Il sistema Power 571 & stato sviluppato per applicazioni interne in abitazioni residenziali, locali
commerciali ed edifici pubblici come protezione dalle radiazioni solari ed & stato progettato per la posa
esclusivamente orizzontale. Pertanto ogni altro utilizzo verra considerato non conforme alle specifiche
tecniche e gli eventuali malfunzionamenti o danni causati a cose o persone non sono da ritenersi di
responsabilita del costruttore.

Condizioni di utilizzo
Il sistema Power 571 non & adatto all'impiego in ambienti a rischio di esplosione ed in situazioni
richiedenti un grado di protezione superiore a IP30.

Condizioni per il corretto funzionamento del Power 571 sono un’adeguata alimentazione elettrica
(Power 571/1 = tensione 90 - 250 Vac e frequenza 50 - 60 Hz; Power 571/2 = tensione 230 Vac e
frequenza 50 Hz; vedi sezione “Collegamenti elettrici”), una struttura sufficientemente resistente per
sostenere il peso del sistema e gli sforzi a cui viene sottoposto ed una temperatura ambiente compresa
tra + 10° C e + 50° C.

Istruzioni importanti di sicurezza per I'installazione e I'utilizzo

L'installazione ed i collegamenti elettrici devono essere effettuati esclusivamente da personale
qualificato, con attrezzature adeguate ed in condizioni di sicurezza, seguendo le indicazioni riportate su
guesto manuale.

Il sistema deve essere installato in modo che il gruppo motore risulti ad un’altezza minima di 2,5 m dal
pavimento (o dal piano di accesso piu vicino).

Il pulsante di azionamento del sistema deve essere installato al di fuori dello spazio operativo, ad
un’altezza minima dal pavimento di 1,5 m (o dal piano di accesso piu vicino) e con visuale sul sistema.

Ogni intervento di manutenzione ordinaria o straordinaria, deve essere effettuato esclusivamente da
personale qualificato dopo aver scollegato il sistema dalla rete elettrica.

Nel caso in cui sia necessario eseguire degli interventi occupando lo spazio operativo della sistema
(es. pulizia vetri, rimozione del tessuto, ecc.) impedire assolutamente [l'attivazione dei dispositivi di
azionamento del sistema o scollegare il sistema dalla rete elettrica.

L'eventuale sostituzione di componenti deve essere effettuata con ricambi originali, evitando
qualungue tipo di adattamento o manomissione che sollevera la Mottura S.p.A. da qualsiasi responsabilita
per danni a cose o persone derivanti dalle operazioni di cui sopra.

Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di azionamento del sistema e tenerli lontano
dalla loro portata.

Eseguire controlli periodici per verificare I'efficienza delle parti meccaniche ed elettriche. Mettere in
atto opportune azioni per impedire I'uso del sistema se questo € in attesa di manutenzione.

Durante il normale utilizzo del sistema, controllarne il movimento. Evitare I'avvicinamento di persone
allo spazio operativo del sistema fino a che questo non sia completamente arrestato.

Assemblaggio ed installazione

Negli allegati “A” - “B” - “C” - “D” sono riportate le indicazioni per il corretto assemblaggio ed
installazione del sistema Power 571.

Per il fissaggio dei supporti utilizzare tasselli o viti adatti al tipo di struttura su cui si va
ad installare il sistema.

Accertarsi che la struttura sia correttamente dimensionata in relazione al peso del
sistema.
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Collegamenti elettrici

NORME DI SICUREZZA

Si raccomanda di far eseguire le operazioni di collegamento alla rete elettrica, ai
dispositivi di azionamento ed alle eventuali unita esterne esclusivamente da personale
A qualificato.

E' vietato intervenire sul sistema quando questo € alimentato. Prima di qualsiasi
intervento € necessario scollegarlo dalla rete elettrica, in modo da isolarlo, per tutta la
durata dell'intervento.

Negli allegati “E” - “F” sono riportate le indicazioni per il corretto collegamento del sistema Power
571/1 secondo la metodologia “2+3 fili” (alimentazione e comandi su impianti distinti). In questo caso &
possibile realizzare comandi singoli e simultanei via filo.

Nell'allegato “G” sono riportate le indicazioni per il corretto collegamento del sistema Power 571/2
secondo la metodologia “3 fili” (alimentazione e comandi su medesimo impianto).

Non collegare mai due o piu Power 571/2 in parallelo sullo stesso scambio di un pulsante o
sulla stessa uscita di una centralina o di un ricevitore R.F. (vedi allegato “G").

Dove é previsto I'utilizzo di pulsanti per il controllo diretto del Power 571/2 (senza centralina), impiegare
solo pulsanti tipo art. 5096 o art. 5097 (da 10A, a doppio contatto con interblocco e OFF centrale).

Power 571/1

L’impostazione di fabbrica del gruppo motore del sistema Power 571/1 & tale per cui, prima di poterlo
utilizzare, € necessario eseguire la procedura di impostazione dei finecorsa (inserendo I'alimentazione, i led
“1" e “2" della tastiera bordo motore iniziano a lampeggiare).

Durante la procedura di impostazione dei finecorsa il regime di rotazione del motore &
ridotto rispetto al valore nominale.

Non essendovi finecorsa impostati, prestare molta attenzione alla posizione che il
sistema raggiunge.

Eventuali urti o impuntamenti possono danneggiare irreparabilmente il sistema.
Periodicamente verificare che i finecorsa del sistema corrispondano alle posizioni di

arresto desiderate e che non abbiano subito modifiche.
Innestare I'albero motore (vedi allegato “B”)
Fissare il gruppo motore alla carrucola motore (vedi allegato “C”)
Installare il tessuto sugli scorrevoli (consigliato)

A wDN e

Collegare il gruppo motore alla rete elettrica ed ai dispositivi di azionamento (vedi allegati “E” - “F”)

Impostazione automatica dei finecorsa
I comandi di movimento possono essere impartiti via filo o via radio.
1. lled“1” e “2" lampeggiano contemporaneamente
2. Impartire un comando di movimento (via filo o via radio)

3. |l sistema compie un’apertura fino a forzare leggermente per determinare la posizione di
finecorsa “Completamente Aperta”

4. |l sistema compie una chiusura fino a forzare leggermente per determinare la posizione di
finecorsa “Completamente Chiusa”

5. Dopo alcuni secondi i led “1” e “2” emettono un singolo lampeggio sincrono, ad indicare la
corretta esecuzione della procedura di impostazione automatica dei finecorsa

Nota: se durante la procedura di impostazione automatica dei finecorsa € impartito un qualsiasi
comando (via filo o via radio), questa si interrompe e non viene memorizzato alcun dato. Per impostare i
finecorsa occorre quindi ripetere la procedura dal punto “1”.

Durante il normale funzionamento, il sistema si arresta in anticipo rispetto alla posizione di finecorsa
“Completamente Aperta” (circa il 5% della lunghezza complessiva) al fine di preservare il tessuto e gli organi
meccanici.
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Nel caso in cui fosse necessario invertire tra loro le posizioni di finecorsa “Completamente Aperta” e
“Completamente Chiusa” seguire la seguente procedura

1. Premere il pulsante “RESET” ed entro 5 secondi premere contemporaneamente i pulsanti “1” e “2”

2. Dopo 5 secondi un doppio lampeggio contemporaneo dei led “RESET”, “1” e “2” segnala
l'avvenuta inversione

Impostazione manuale dei finecorsa

Nel caso in cui non sia possibile portare a termine la procedura di impostazione automatica dei
finecorsa o si desiderassero impostare delle posizioni di fermata diverse da quelle impostate
automaticamente, & possibile eseguire la procedura di impostazione manuale dei finecorsa (vedi allegato “H”
fig. “2H").

I comandi di movimento possono essere impartiti dalla pulsantiera bordo motore o via filo. Durante la
procedura di impostazione manuale dei finecorsa il ricevitore radio € inibito.

1. lled“1” e “2" lampeggiano contemporaneamente

2. Premere il pulsante “RESET" per 5 secondi
3. Il'led “1” si accende
4

Azionare il sistema tramite il pulsante di comando o i pulsanti “1” o “2” sulla tastiera bordo
motore fin dove si desidera impostare il primo finecorsa

Premere il pulsante “RESET” oppure il pulsante di stop (art. 5431, art. 5461)
Il'led 1 si spegne ed il led 2 si accende.

Azionare il sistema tramite il pulsante di comando o i pulsanti “1”" o “2” sulla tastiera bordo
motore fin dove si desidera impostare il secondo finecorsa

8. Premere il pulsante “RESET” oppure il pulsante di stop (art. 5431, art. 5461)
9. llled 2 si spegne

o o

10. Dopo alcuni secondi i led “1” e “2” emettono un singolo lampeggio sincrono, ad indicare la
corretta esecuzione della procedura di impostazione manuale dei finecorsa

Se durante la procedura di impostazione dei finecorsa si verifica un black-out, I'elettronica di gestione
mantiene le precedenti impostazioni. Se si desiderasse abortire la procedura di impostazione dei finecorsa,
sara quindi sufficiente togliere I'alimentazione per ripristinare i dati precedentemente memorizzati.

Impostazione dei punti di fermata intermedia

Terminata la procedura di impostazione dei finecorsa, € possibile definire fino a due punti di fermata
intermedia (vedi allegato “I”).

1. Azionare il sistema fino alla posizione dove si desidera impostare il primo punto di fermata

intermedia
2. Premere il pulsante “1” della tastiera bordo motore per 5 secondi
3. llled “1" emette un lampeggio ad indicare il recepimento del comando

Se si desiderasse impostare un secondo punto di fermata intermedia (non strettamente necessario)
4. Azionare il sistema fino alla posizione dove si desidera impostare il secondo punto di fermata

intermedia
5. Premere il pulsante “2” della tastiera bordo motore per 5 secondi
6. Illed “2” emette un lampeggio ad indicare il recepimento del comando

Nel caso in cui siano impostati i punti di fermata intermedia, ad ogni azionamento il sistema
raggiungera in modo sequenziale il primo punto di fermata. Se si desiderasse eseguire un’apertura completa
od una chiusura completa & necessario che il comando, sia che esso provenga da un pulsante o da un
trasmettitore, venga mantenuto per 4 secondi (il led “RESET” della tastiera bordo motore si spegne per una
frazione di secondo per indicare il recepimento del comando).

In ogni istante € possibile modificare i punti di fermata intermedia, senza dover intervenire sui
finecorsa estremi seguendo la procedura precedentemente descritta. Per eliminare i punti di fermata
intermedia € necessario premere contemporaneamente i pulsanti “1” e “2” della tastiera bordo motore per 4
secondi (i corrispondenti led emettono un lampeggio a indicare la cancellazione dei punti di fermata
intermedia).
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Reset finecorsa
Questa procedura cancella i finecorsa presenti nella memoria del Power 571/1 riportandolo alle
impostazioni di fabbrica.
1. Premere il pulsante “RESET” per 5 secondi. Il led “1” si accende

2. Premere il pulsante “RESET” oppure il pulsante di stop (art. 5431, art. 5461). Il led 1 si spegne
ed il led 2 si accende.

3. Premere il pulsante “RESET” oppure il pulsante di stop (art. 5431, art. 5461). Il led 2 si spegne
4. Dopo alcuni secondi i led “1” e “2” iniziano a lampeggiare

Se durante la procedura di reset dei finecorsa si verifica un black-out, I'elettronica di gestione
mantiene le precedenti impostazioni. Se si desiderasse abortire la procedura di reset dei finecorsa, sara
quindi sufficiente togliere I'alimentazione per ripristinare i dati precedentemente memorizzati.

o
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Affiliazione ricevitore radio R. F.

Per gestire il Power 571/1 via radio &€ necessario affiliarlo ad un trasmettitore. Per compiere tale
operazione seguire la seguente procedura (vedi allegato “H” fig. “3H").

1. Predisporre il trasmettitore nella modalita di affiliazione (fare riferimento al manuale tecnico
relativo al trasmettitore utilizzato)

2. Premere per 5 secondi il pulsante R. F. della tastiera bordo motore (un lampeggio del led “R. F.”
della tastiera bordo motore conferma la corretta esecuzione della procedura di affiliazione)

Power 571/2

Impostazione manuale dei finecorsa

L'impostazione di fabbrica del gruppo motore del sistema Power 571/2 € tale per cui un certo valore di
corsa € comunque predisposto (vedi allegato “M”).

Durante la procedura di impostazione manuale dei finecorsa, il regime di rotazione del
motore e pari al valore nominale.

Prestare molta attenzione alla posizione che il sistema raggiunge.
Eventuali urti o impuntamenti possono danneggiare irreparabilmente il sistema.
Periodicamente verificare che i finecorsa del sistema corrispondano alle posizioni di
arresto desiderate e che non abbiano subito modifiche.
Nota: viste le possibili difficolta di regolazione precisa dei finecorsa del Power 571/2, la procedura di
impostazione manuale dei finecorsa si puo scegliere di effettuarla “a banco” prima dell'installazione del sistema.
Eseguire le operazioni di taratura esclusivamente con il pulsante art. 5096 (vedi allegato “G").
Occorre come prima operazione individuare correttamente il significato dei pulsanti del finecorsa. Questi

possono assumere significati diversi a seconda di come il sistema €& stato assemblato. Un'errata
interpretazione del significato dei pulsanti del finecorsa puo portare al danneggiamento il sistema.

1. Posizionare I'asta di sormonto in una posizione intermedia rispetto a quella che dovra essere la
sua corsa totale

Innestare I'albero motore (vedi allegato “B")

Fissare il gruppo motore alla carrucola motore (vedi allegato “C”)

Installare il tessuto sugli scorrevoli (consigliato)

Collegare il gruppo motore alla rete elettrica ed ai dispositivi di azionamento (vedi allegato “G”")
Per impostare la prima posizione di finecorsa, & necessario azionare il sistema nella direzione
desiderata (ad esempio in apertura) e premere il relativo pulsante del finecorsa. Questo rimarra
premuto (se si tentasse di premere quello errato, non si riuscirebbe a farlo rimanere premuto o
si avvertirebbe una vibrazione; in tal caso rilasciarlo immediatamente)

7. Raggiunta la posizione di finecorsa desiderata, occorre azionare brevemente il sistema nella
direzione opposta (il pulsante del finecorsa premuto, automaticamente verra rilasciato)

8. Per impostare la seconda posizione di finecorsa, € necessario azionare il sistema nella
direzione opposta a quella percorsa per I'impostazione del primo finecorsa (ad esempio in
chiusura) e premere il relativo pulsante del finecorsa. Questo rimarra premuto (se si tentasse di
premere quello errato, non si riuscirebbe a farlo rimanere premuto o si avvertirebbe una
vibrazione; in tal caso rilasciarlo immediatamente)

9. Raggiunta la posizione di finecorsa desiderata, occorre azionare brevemente il sistema nella
direzione opposta (il pulsante del finecorsa premuto, automaticamente verra rilasciato)

o g AW
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Nota: dato che la velocita del motore durante la procedura di impostazione manuale dei finecorsa &
particolarmente elevata (pari al nominale), potrebbe risultare difficoltosa una regolazione precisa. Per un
eventuale aggiustamento della posizione di finecorsa “Completamente Chiusa”:

1. Azionare il sistema fino all'intervento del finecorsa “Completamente Chiusa” precedentemente
impostato
2. Rimuovere il gruppo motore dalla carrucola motore
3. Regolare manualmente la posizione dell’asta di sormonto
4. Fissare nuovamente il gruppo motore alla carrucola motore
Nel caso in cui I'installazione preveda I'alimentazione del Power 571/2 tramite:
e unacentralina
e un ricevitore radio
e unaunita di Home e Building Automation

I'operazione di taratura non deve essere eseguita utilizzando queste apparecchiature perché il loro
comando e di tipo automantenuto e non impulsivo (cid potrebbe causare danni irreparabili al sistema).

Rimozione del gruppo motore

Larimozione del gruppo motore dalla carrucola motore € un’operazione cui prestare
particolare attenzione.

Evitare che qualcuno sosti in prossimita della verticale durante questa operazione.

Seguendo le indicazioni dell’allegato “N”, sostenere il gruppo motore prima di premere i pulsanti di
sgancio, per evitare che questo possa precipitare verso il basso per effetto del proprio peso.

Ricerca guasti

GUASTO POSSIBILE CAUSA SOLUZIONE
Finecorsa regolati non Effettuare la procedura di impostazione dei
correttamente finecorsa

Verificare e correggere il cablaggio

Cablaggio errato o T mII
99 secondo le indicazioni di questo manuale

. : Mancanza di tensione nella Ripristinare la tensione nella linea di
Il sistema non si muove . - . - .
linea di alimentazione alimentazione
Gruppo motore difettoso Richiedere la sostituzione del gruppo
motore
Affiliazione R. F. non Effettuare la procedura di affiliazione
effettuata (Power 571/1) (Power 571/1)
Finecorsa regolati non Effettuare la procedura di impostazione dei
Il sistema non si ferma correttamente finecorsa
nella posizione corretta Presenza di ostacoli nello Rimuovere eventuali ostacoli nello spazio
spazio operativo della tenda operativo della tenda

Lasciare raffreddare I'alimentatore per
gualche minuto e riprovare a far muovere il
sistema

Blocco del sistema dopo
diversi azionamenti
consecutivi

L'alimentatore ha raggiunto la
soglia di protezione termica

Caratteristiche tecniche (vedi allegati “F” fig. “1F” — “M” fig. “1M")
Alimentazione elettrica: 90 - 250 Vac, 50 - 60 Hz (Power 571/1) - 230 Vac, 50 Hz (Power 571/2)
Potenza assorbita: 55 W (Power 571/1) — 130 W (Power 571/2)

Velocita di scorrimento: 25 cm/s

Frequenza ricezione chip radio: 868 MHz, 915 MHz (Power 571/1)
Possibilita di comando singolo tramite pulsante SINGLE (Power 571/1)
Possibilita di comando simultaneo tramite pulsante GROUP (Power 571/1)
Costruzione a norme CE

Dimensioni: 50 mm x 100 mm x 290 mm

Peso: 1,2 Kg (Power 571/1) - 2,2 Kg (Power 571/2)
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Introduction

This manual is an integral part of the product and must be kept for future reference after
installation.

It contains instructions for the correct installation and use of the system.
Follow these instructions carefully to prevent injury to people and damage to property.

The Power 571 system for motor-driven draped curtains is designed for indoor use.

The Mottura S.p.A. Quality System is certified under UNI EN 1ISO 9001:2008 by certification authority
DNV, and guarantees the manufacturing process control.

Technical description
The Power 571 is an electromechanical system whose mechanical part consists of:

6060 T6 UNI 8278 extruded aluminium alloy
polyurethane drive belt with steel strands and antifriction coating
thermoplastic motor pulley with steel weight-bearing structure
thermoplastic transmission pulley with steel weight-bearing structure and drive belt tensioning
device

» toothed pulleys on ball bearings for the drive belt loop

» slides on ball bearings to support and translate the fabric

The Power 571/1 is operated by a 24 Vdc gear motor with encoder, controlled by a circuit board

equipped with switching power supply, control logic and integrated two-way R. F. receiver.

The Power 571/2 is operated by a 230 Vac, 50 Hz gear motor (on request 110 Vac, 60 Hz) with
electromechanical limit switch.

vV V VYV
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Intended use

The Power 571 system is designed for internal use in homes, businesses, and public buildings as a
protection against solar radiation. It is designed for horizontal installation only. Therefore, any other use is
considered as not conforming to technical specifications, and in such cases the manufacturer will not be
liable for any malfunction, injury to people, or damage to property.

Conditions of use

The Power 571 system motor group is not suitable for use in rooms with risk of explosion and in
situations requiring a protection level higher than 1P30.

For correct operation, the Power 571 system requires an adequate power supply
(Power 571/1 = tension 90 - 250 Vac and frequency 50 - 60 Hz; Power 571/2 = tension 230 Vac and frequency
50 Hz; see “Electrical connections” section), a structure that is strong enough to support the weight of the
system and the stress to which it is subjected and room temperature between + 10° C and + 50° C.

Important safety instructions for installation and use

The installation and electrical connections must only be carried out by qualified technicians, with
suitable equipment and under safety conditions, following the instructions given in this manual.

The system must be installed so that the motor unit is at a minimum height of 2.5 m above ground (or
from the nearest access surface).

The button that operates the system must be installed outside operating area, at a minimum height of
1.5 m above ground (or from the nearest access surface) and within sight of the system.

All routine or extraordinary maintenance must be performed solely by qualified technicians after
disconnecting the system from the electrical power supply.

If any work needs to be done occupying the system operating space (e.g. cleaning glass, removing
fabric, etc.) prevent all possible activation of the system operating devices or disconnect the system from the
electrical power supply.

Only original parts must be used if any parts need to be replaced. Any use of non-original parts and
any adaptation or tampering will relieve Mottura S.p.A. of all liability for injury to persons or damage to
property.

Do not let children play with the operating devices. Keep the devices out of their reach.

Make periodic checks of all mechanical and electrical parts. Take steps to prevent the system from
being used if maintenance has to be done.

During normal system use, monitor its movement. Prevent anyone from entering the system operating
space until it is completely stopped.

Assembly and installation

Attachments “A” — “B” — “C" — “D” provide instructions for correct assembly and installation of the
Power 571 system.

To fasten the supports, use anchors or screws suitable for the type of structure on
which the system will be installed.

Make certain that the structure is adequately sized for the weight of the system.
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Electrical connections

SAFETY RULES

A The motor must be connected to the electrical grid, to the drive devices, and to any
outside units by trained personnel only.
DO NOT work on the motor when it is powered. Before doing any work, disconnect the
system from the electrical grid in such a way that it stays disconnected until all work is
finished.

Attachments “E” — “F” provide instructions for correct connection of the Power 571/1 system with the
“2+3 wires” method (power supply and controls in separate systems). In this case, you can create single and
simultaneous controls via wire.

Attachment “G” provide instructions for correct connection of the Power 571/2 system with the
“3 wires” method (power supply and controls in the same system).

Never connect two or more Power 571/2 in parallel on the same button exchange or on the same
output of a control box or of a R.F. receiver (see attachment “G”").

Where a button is used for direct Power 571/2 control (no control box), use only Art. 5096 or
Art. 5097 - buttons, 10A with two contacts, interlock and central OFF.

Power 571/1

The motor group on the Power 571/1 system is factory set. Before it can be used, the limit stop setting
procedure has to be run (when switched on, LEDs 1 and 2 on the motor control panel start flashing).

During the limit switch setting procedure the motor rotation speed is lower than the
nominal value.

Since no limits stops are set, pay attention to the position that the system reaches.
Any impact or sticking may permanently damage the system.
Periodically check that the limit stops are in the correct position.

Engage the motor shaft (see attachment “B”)

Attach the motor group to the motor pulley (see attachment “C")

Install the fabric on the slides (recommended)

Connect the motor group to the electrical grid and to the drive devices (see attachments “E” - “F")

HwDh e

Automatic limit switch setting
The movement commands can be given by wire or via radio.
1. LEDs “1” and “2" flash at the same time
Give a movement command (by wire or via radio)
The system opens until it forces slightly to find the “Fully Open” limit switch position

The system closes until it forces slightly to find the “Fully Closed” limit switch position

ok w DN

After a few seconds LEDs “1” and “2” flash once in synchronisation, to indicate that the
automatic limit switch setting procedure has completed successfully

Note: if any command is given (either by wire or via radio) during the automatic limit switch setting
procedure, this is interrupted and no settings are memorised. To set the limit switch it will then be necessary
to repeat the procedure from point “1”.

During normal operation, the system stops a short distance before the “Fully Open” limit switch
(approx. 5% of the overall length) in order to protect the fabric and the mechanical parts.
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If it is found necessary to reverse the positions of the “Fully Open” and “Fully Closed” limit switches,
proceeds as follows.

1. Pressthe RESET button and, within 5 seconds, press simultaneously buttons 1 and 2.

2. After 5 seconds a double flash of the RESET, 1 and 2 Leds will signal that reversal has taken
place.

Setting the limit switches manually

If for any reason it is not possible to complete the automatic limit switch setting procedure or if you
wish to set different stopping positions to those set automatically, then the manual limit switch setting
procedure can be performed (see attachment “H” fig. “2H").

The movement commands can be given from the motor keypad or by wire. The radio receiver is
inactive during the limit stop setting procedure.

1. Leds “1”and “2” flash simultaneously

2. Keep the RESET button pressed for 5 seconds
3. LED “1” lights up
4

Run the motor with the start button or with buttons “1” and “2” on the motor control panel until it
reaches the setting point for the first limit stop

Press the RESET button or the stop button (art. 5431, art. 5461)
6. LED “1” goes out and LED 2 lights up

o

Run the motor with the start button or with buttons “1” and “2” on the motor control panel until it
reaches the setting point for the second limit stop

Press the RESET button or the stop button (art. 5431, art. 5461)
LED “2” goes out

10. After a few seconds, LEDs “1” and “2” will flash together once to indicate that the setting
procedure has ended successfully

The motor control electronics will maintain the previous settings if a blackout occurs during the limit
stop setting procedure. Therefore, if you want to abort the limit stop setting procedure, just switch off the
power to reset the previously saved data.

Setting intermediate stopping points

After the limit stops have been set, you can also set up to two intermediate stopping points (see
attachment “I”).

1. Run the system until reaching the position for the first intermediate stopping point
2. Press button “1” on the motor control panel for 5 seconds
3. The corresponding LED will flash to indicate that the control has been received

If you want to set a second intermediate stopping point (not mandatory)

4. Activate the system up to the position where you wish to set the second intermediate stopping
point

5. Press button “2” on the motor control panel for 5 seconds
6. The corresponding LED will flash to indicate that the control has been received

If the intermediate stopping points are set, when the system is run it will reach the first stopping point
in sequence. If you want to open or close the curtain completely, the control (whether from the button or from
the radio control) must be held for 4 seconds (the “RESET” Led on the motor control panel goes out for a
fraction of a second to signal that the command has been received).

By following the above-described procedure, you can change the intermediate stopping points at any
time without having to change the limit stops. To eliminate the intermediate stopping points, simultaneously
press buttons “1” and “2” on the motor control panel for 4 seconds (the corresponding LEDs will flash once to
indicate that the intermediate stopping points have been cancelled).
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Reset limits stop

This procedure cancels all limits stop in the memory of Power 571/1 system returning it to the
factory settings.

1. Keep the RESET button pressed for 5 seconds. LED “1” lights up

2. Press the RESET button or the stop button (art. 5431, art. 5461). LED “1” goes out and LED “2”
lights up

3. Press the RESET button or the stop button (art. 5431, art. 5461). LED “2” goes out
4. After a few seconds, LEDs “1” and “2” will flash simultaneously

The motor control electronics will maintain the previous settings if a blackout occurs during the reset
procedure. Therefore, if you want to abort the reset procedure, just switch off the power to reset the
previously saved data.

Assigning an R. F. radio receiver

To control the Power 571/1 by radio it must be assigned to a remote control. To perform this operation
carry out the following procedure (see attachment H fig “3H").

1. Put the transmitter into the association mode (consult the technical manual for the transmitter
being used)

2. Press the R. F. button on the motor control panel for 5 seconds (one flash of the “R. F.” LED on
the motor control panel confirms that the association procedure has been carried out correctly)

Power 571/2

Setting limit switches manually

The factory setting for the Power 571/2 system motor unit is such that a certain travel value is in any
case set (see attachment “M").

During the manual limit switch setting procedure, the motor rotation speed is the
nominal value.

Pay attention to the position that the system reaches.
Any impact or sticking may permanently damage the system.
Periodically check that the limit stops are in the correct position.
Note: given the possible difficulties with precise adjustment of the Power 571/2 limit switch, the manual
procedure for setting the limit switches can be carried out “on the workbench” before installing the system.
Carry out the calibration procedure using only button art. 5096 (see attachment “G").

First of all it is necessary to identify the meaning of the limit switch buttons correctly. These can take
on different functions depending on how the system has been assembled. An incorrect interpretation of the
meaning of the limit switch buttons can cause damage to the system.

Position the overlap rod in a mid position in relation to the one that should be its full travel.
Engage the motor shaft (see attachment “B")

Attach the motor group to the motor pulley (see attachment “C”)

Install the fabric on the slides (recommended)

Connect the motor group to the electrical grid and to the drive devices (see attachment “G”)

To set the first limit switch position, activate the system in the direction required (for example
opening) and press the relative limit switch button. This will remain pressed down (if any attempt
is made to press the wrong one, it will not be possible to keep it pressed down or a vibration will
be felt; if this happens release it immediately)

7. Once the required limit switch position is reached, activate the system briefly in the opposite
direction (the limit switch button pressed will automatically be released)

8. To set the second limit switch position, activate the system in the opposite direction to the one
travelled to set the first limit switch (for example closing) and press the relative limit switch
button. This will remain pressed down (if any attempt is made to press the wrong one, it will not
be possible to keep it pressed down or a vibration will be felt; if this happens release it
immediately)

9. Once the required limit switch position is reached, activate the system briefly in the opposite
direction (the limit switch button pressed will automatically be released)

o0k 0N PR
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Note: Because the motor speed during the manual limit switch setting procedure is especially high
(nominal value), precise adjustment could prove difficult. For any adjustment of the “Fully Closed” limit switch
position:

Activate the system until the previously set “Fully Closed” limit switch is triggered
Remove the motor unit from the motor pulley

Manually adjust the position of the overlap rod

4. Fix the motor unit to the motor pulley again

w N e

If the installation requires the Power 571/2 to be supplied with power from:
e acontrol box
e aradio receiver
e aHome and Building Automation unit

the calibration procedure should not be carried out using these pieces of equipment because they
have self-retention commands instead of impulse types (this could cause irreparable damage to the
system).

Removing the motor

Removing the motor from the motor pulley is a procedure that demands great care.
Keep all unauthorized persons out of the work zone during this procedure.

Following the instructions in attachment “N” support the motor before pushing the release buttons to
prevent the motor from falling due to its weight.

Troubleshooting

FAULT POSSIBLE CAUSE REMEDY

Limit stops incorrectly set Set the limit stops

Check and correct the wiring by following
the instructions in this manual

No electrical power Restore electrical power
Request replacement of the motor unit.

Incorrect wiring

The system does not move
Faulty motor unit.

R. F. association not Carry out the association procedure
carried out (Power 571/1) (Power 571/1)
Limit stops incorrectly set Set the limit stops
The system does not stop = = =
at the correct position Obstructions in the curtain Remove obstructions
work space
System blocks after The power supply has

Let the power supply cool for a few

several consecutive reached the heat protection . .
minutes and try again.

activations threshold

Technical Characteristics (see attachments “F” fig. “1F” - “M” fig. “1M")

Electrical supply: 90 - 250 Vac, 50 - 60 Hz (Power 571/1) — 230 Vac, 50 Hz (Power 571/2)
Input: 55 W (Power 571/1) - 130 W (Power 571/2)

Sliding velocity: 25 cm/s

Radio frequency chip reception frequency: 868 MHz - 915 MHz (Power 571/1)

Single control with SINGLE button (Power 571/1)

Simultaneous control with GROUP button (Power 571/1)

Manufactured to EU standards

Dimensions: 50 mm x 100 mm x 290 mm

Weight: 1,2 Kg (Power 571/1) — 2,2 Kg (Power 571/2)

6
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Introduction

Ce manuel est partie intégrante du produit et doit étre conservé avec soin méme
apres l'installation.

II fournit toutes les indications nécessaires a une installation et une utilisation
correctes du systéme.

Suivre scrupuleusement les instructions fournies afin d’éviter tout dommage aux
personnes ou aux biens

Power 571 est un systéme pour rideaux froncés actionné par moteur et il a été congu pour étre utilisé

a l'intérieur.

Le systeme Qualité de Mottura S.p.A. est certifié selon la norme UNI EN ISO 9001: 2008 par le DNV

et garantit le

contrdle de son cycle de production.

Description technique

Power 571 est un systéme électromécanique dont la partie mécanique est formée de :

>
>

>
>

>

>

corps extrudé en alliage d'aluminium 6060 T6 UNI 8278.

courroie crantée de transmission de puissance en polyuréthanne a toron d'acier et revétement
antifriction.

poulie moteur en matériau thermoplastique avec structure portante en acier.

poulie de renvoi en matériau thermoplastique avec structure portante en acier et dispositif de
tension de la courroie de transmission.

poulies crantées sur roulements a billes pour le déplacement de I'anneau de la courroie de
transmission.

patins sur roulements a billes pour le support et la translation du rideau.

Power 571/1 est actionné par un motoréducteur a 24 Vcc avec codeur, géré par une carte

électronique

dotée d'alimentateur switching, logique de gestion et récepteur bidirectionnel R.F. intégré.

Power 571/2 est actionné par un motoréducteur a 230 Vca, 50 Hz (sur demande 110 Vca, 60 Hz)

avec fins de

14

course électromécaniques.
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Utilisation

Congu pour applications internes, le systéme Power 571 est destiné aux locaux a usage d'habitation,
commerciaux et édifices publics, pour la protection contre les radiations solaires. Il a été développé pour étre
installé uniquement a I'horizontal. Toute autre utilisation doit étre considérée comme non-conforme aux
spécifications techniques et en cas de dysfonctionnements ou de dommages aux personnes ou aux biens
résultant d’une utilisation impropre, la responsabilité du fabricant ne pourra étre engagée.

Conditions d’utilisation

Le systeme Power 571 n'est pas prévu pour étre utilisé dans un environnement présentant des
risques d’explosion ou exigeant un indice de protection supérieur a IP30.

Pour garantir des conditions de fonctionnement correctes de Power 571 il est nécessaire de veiller
gue l'alimentation électrique soit conforme (Power 571/1 = tension 90 - 250 Vca et fréquence 50 - 60 Hz;
Power 571/2 = tension de 230 Vca et fréquence de 50 Hz; voir section "Branchements électriques" ), il est
également nécessaire de disposer d’'une structure en mesure de supporter le poids des systemes et les
efforts auxquels ils sont soumis, outre une température ambiante entre + 10° C et + 50° C.

Consignes de sécurité importantes pour l'installation et l'utilisation

L'installation et les branchements électriques doivent étre effectués exclusivement par un personnel
qualifié, a l'aide des outils appropriés et en conditions de sécurité, en suivant les indications fournies dans ce
manuel.

Le systéme doit étre installé de fagon que le groupe moteur se trouve a une hauteur minimum de 2,5
m du sol (ou du plan d'accés le plus proche).

Le poussoir d'actionnement du systéeme doit étre installé en dehors de la zone de déplacement du
rideau, a une hauteur minimum de 1,5 m du sol (ou du plan d'accés le plus proche) et avec vue sur le
systeme.

Chaque intervention d'entretien périodique et ponctuel doit étre effectuée exclusivement par un
personnel qualifié et aprés avoir coupé l'alimentation électrique du systeme.

Lorsqu'il est nécessaire de procéder a des interventions intéressant I'espace de déplacement du
rideau (ex. nettoyage des vitres, dépose du rideau etc.), veiller a empécher impérativement tout
actionnement des commandes de déplacement du systéme ou couper son alimentation électrique.

En cas de remplacement de composants, utiliser toujours des piéces d'origine et éviter tout type
d’adaptation ou d’altération. Mottura S.p.A. décline toute responsabilité en cas de dommage aux personnes
ou aux hiens résultant du non-respect de ces consignes.

Veiller a ce que les enfants ne jouent pas avec les dispositifs d'actionnement du systéeme et les
maintenir hors de leur portée.

Vérifier périodiquement les performances des parties mécaniques et électriques. Empécher toute
utilisation du systéme lorsque celui-ci doit faire I'objet d’un entretien.

Pendant l'utilisation normale du systéme, en controler le mouvement. Eviter que des personnes
puissent s'approcher de la zone de déplacement du rideau tant que celui-ci n'est pas complétement arrété.

Assemblage et installation

Les annexes "A" - "B" - "C" - "D" fournissent les indications nécessaires a I'assemblage et au montage
correct du systeme Power 571.

Pour la fixation des supports, utiliser des chevilles ou des vis appropriées au type de
structure devant supporter le systéme.

Vérifier que les dimensions de la structure soient appropriées au poids du systeme.

2
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Branchements électriques

NORMES DE SECURITE
A\ I est recommandé de confier les opérations de branchement du moteur au réseau

électrique, aux dispositifs d'actionnement et aux éventuelles unités externes a un
personnel spécialisé.

Il est formellement interdit d’'opérer sur le moteur lorsqu’il est alimenté. Avant toute
intervention, débrancher le systéme du réseau électrique de fagcon a l'isoler. Il devra rester
débranché pendant toute la durée de I'intervention.

Les annexes "E" - "F" fournissent les indications nécessaire au branchement correct du systéme
Power 571/1 selon la méthode "2+3 fils" (alimentation et commandes sur circuits séparés). Ceci permet de
commander le circuit en mode individuel ou simultané, par cable.

Le annexe "G" fournissent les indications nécessaire au branchement correct du systeme Power 571/2
selon la méthode "3 fils" (alimentation et commandes sur le méme circuit).

Ne jamais brancher deux ou plusieurs Power 571/2 en paralléle sur les mémes contacts
d’échange d'une touche, sur la méme sortie d’'une centrale ou d’'un récepteur R. F. (voir annexe "G").

Lorsque linstallation prévoit I'utilisation de touches pour le contrle direct du moteur (sans centrale),
n'utiliser que des touches type art. 5096 ou art. 5097 (de 10A, a double contact sécurisé et OFF central).
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Power 571/1

La configuration d'usine du groupe moteur du systeme Power 571/1 impose, avant toute utilisation, de
procéder aux réglages des fins de course (aprés alimentation, les led "1" et "2" du pavé du moteur
commenceront a clignoter).

Pendant la procédure de réglage des fins de course, le régime de rotation du moteur
est inférieur a la valeur nominale.

Les fins de course n'étant pas réglés, faire trés attention a la position atteinte par le
systeme.

Tout choc ou a-coup peut endommager irréemédiablement le systéme.

Vérifier périodiquement que les fins de course du systéme correspondent aux points
d'arrét souhaités et qu'ils n'ont pas été modifiés.

Enclencher I'arbre moteur (voir annexe "B")
Fixer le groupe moteur a la poulie moteur (voir annexe "E")
Installer le rideau sur les patins (conseillé)

Brancher le groupe moteur au réseau électrique et aux dispositifs d'actionnement (voir
annexes "E" - "F")

P wbdhpR

Réglage automatique des fins de course
Les commandes d’actionnement peuvent étre données par voie filaire ou par radio.

1. Lesleds "1" et "2" clignotent simultanément
2. Commander un mouvement (par voie filaire ou par radio)

3. Le systéeme effectue une ouverture jusqu'a forcer légerement pour déterminer la position de fin
de course "complétement ouverte"

4. Le systeme effectue une fermeture jusqu'a forcer légerement pour déterminer la position de fin
de course "complétement fermée"

5. Aprés quelques secondes, les leds "1" et "2" clignotent une seule fois en mode synchrone pour
indiquer le bon déroulement de la procédure de réglage automatique des fins de course.

Remarque : en cas de commande lancée pendant la procédure de réglage automatique des fins de
course (par voie filaire ou par radio), cette derniére s'interrompt et aucune donnée n'est mémorisée. Pour
régler les fins de course, il est donc nécessaire de répéter la procédure a partir du point "1".

Pendant le fonctionnement normal, le systeme s'arréte un peu avant la position de fin de course
"complétement ouverte" (& environ 5% de la longueur totale) afin de préserver le rideau et les organes
mécaniques.

3
16 7258 1D



S'il est nécessaire d'inverser les positions de fins de course "complétement ouverte" et "complétement
fermée", procéder comme suit:

1. Appuyer sur le bouton RESET et, dans les 5 secondes qui suivent, appuyer simultanément sur
les boutons "1" et "2"

2. Apres 5 secondes, un double clignotement simultané des leds "RESET", "1" et "2" signale
l'inversion

Réglage manuel des fins de course

S'il n'est pas possible de terminer la procédure de réglage automatique des fins de course ou pour
régler des positions d'arrét différentes des positions programmées automatiquement, il est possible
d'effectuer la procédure de réglage manuel des fins de course (voir annexe "H" fig. "2H").

Les commandes de déplacement peuvent étre données a partir du pavé du moteur ou par voie filaire.
Pendant la procédure de réglage des fins de course, le récepteur radio est hors service.

1. Lesleds "1" et "2" clignotent simultanément

2. Maintenir le bouton "RESET" enfoncé pendant 5 secondes
3. Laled"1" s'allume
4

Actionner le moteur a l'aide du bouton de commande ou des boutons "1" et "2" du pavé du
moteur jusqu'a atteindre la position voulue du premier fin de course.

Appuyer sur le bouton "RESET" ou sur le bouton de stop (art. 5431, art. 5461)
La led "1" s'éteint et la led "2" s'allume

7. Actionner le moteur a l'aide du bouton de commande ou des boutons "1" et "2" du pavé du
moteur jusqu'a atteindre la position voulue du second fin de course

8. Appuyer sur le bouton "RESET" ou sur le bouton de stop (art. 5431, art. 5461)
9. Laled "2" s'éteint

10. Aprés quelques secondes, les leds "1" et "2" émettent un éclair synchronisé pour indiquer que
la procédure de réglage des fins de course s'est terminée avec succés

En cas de panne de courant pendant la procédure de réglage des fins de course, I'électronique de
gestion du moteur conserve les paramétrages précédents. Pour interrompre la procédure de réglage des
fins de course sans les enregistrer, il suffit de couper l'alimentation pour restaurer les données
précédemment mémorisées.

o o

Procédure de réglage des arréts intermédiaires

Au terme de la procédure de réglage des fins de course, il est possible de définir jusqu'a deux arréts
intermédiaires (voir annexe "I").

1. Actionner le systeme jusqu'a atteindre la position du premier arrét intermédiaire
2. Appuyer sur le bouton "1" du pavé du moteur pendant 5 secondes
3. Laled “1” clignote une fois pour indiquer I'enregistrement de la commande
Pour paramétrer un second arrét intermédiaire (opération facultative)
4. Actionner le systéme jusqu'a atteindre la position souhaitée du second arrét intermédiaire
5. Appuyer sur le bouton "2" du pavé du moteur pendant 5 secondes
6. Laled "2" clignote une fois pour indiquer I'enregistrement de la commande

Lorsque des arréts intermédiaires sont programmeés, a chaque actionnement le systéme atteindra le
premier arrét en mode séquentiel. Pour effectuer une ouverture ou une fermeture compléte du rideau, il est
nécessaire d'enfoncer la commande, bouton ou radiocommande, pendant 4 secondes (la led “RESET” du
pavé du moteur s'éteint pendant une fraction de seconde pour indiquer I'enregistrement de la commande).

Il est a tout instant possible de modifier les arréts intermédiaires, sans devoir modifier les fins de
course, en suivant la procédure décrite précédemment. Pour supprimer les arréts intermédiaires, il est
nécessaire d'appuyer simultanément sur les boutons "1" et "2" du pavé du moteur pendant 4 secondes (les
led correspondantes clignotent une fois pour indiquer I'annulation des arréts intermédiaires).

4
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Reset des fins de course
Cette procédure efface tous les fins de course présents dans la mémoire de le Power 571/1, et
réhabilite les réglages d'usine.
1. Maintenir le bouton "RESET" enfoncé pendant 5 secondes. La led "1" s'allume

2. Appuyer sur le bouton "RESET" ou sur le bouton de stop (art. 5431, art. 5461). La led "1"
s'éteint et la led "2" s'allume

3. Appuyer sur le bouton “RESET” ou sur le bouton de stop (art. 5431, art. 5461). La led "2" s'éteint
4. Aprés quelques secondes, les leds "1" et "2" commenceront & clignoter

En cas de panne de courant pendant la procédure de reset des fins de course, I'électronique de gestion
du moteur conserve les paramétrages précédents. Pour interrompre la procédure de reset des fins de course
sans les enregistrer, il suffit de couper I'alimentation pour restaurer les données précédemment mémorisées.

Affiliation au récepteur radio R.F.
Pour gérer le Power 571/1 via radio, il est nécessaire de I'associer a une télécommande. Pour ce
faire, suivre la procédure ci-aprés (voir annexe "H" fig. "3H").
1. Mettre I'émetteur dans la modalité d'association (consulter la notice technique de I'émetteur utilisé).

2. Enfoncer, pendant 5 secondes le poussoir R.F. sur le pavé de commande du moteur (un
clignotement de la led "R.F." du pavé de commande confirme I'exécution correcte de la
procédure d'association

Power 571/2

Réglage manuel des fins de course

Le réglage d'usine du groupe moteur du systéme Power 571/2 est fait de telle sorte qu'une certaine
valeur de course est toujours prévue (voir annexe "M").

Pendant la procédure de réglage manuel des fins de course, le régime de rotation du
moteur est égal au régime nominal.
Faire trés attention a la position atteinte par le systéme.
Tout choc ou a-coup peut endommager irrémédiablement le systéme.
Vérifier périodiquement que les fins de course du systéme correspondent aux points
d'arrét souhaités et qu'ils n'ont pas été modifiés.

Remarque: compte tenu des éventuelles difficultés de réglage précis des fins de course du

Power 571/2, la procédure de réglage manuel des fins de course peut étre effectuée au banc, avant le
montage du systeme.

N’exécuter les opérations de réglage qu’avec le bouton art. 5096 (voir annexe "G").

Avant toute autre opération, il faut commencer par identifier correctement la signification des
poussoirs du fin de course. Ceux-ci peuvent avoir des significations différentes en fonction de I'assemblage
du systéme. Une mauvaise interprétation de la signification des poussoirs du fin de course peut
endommager le systeme.

1. Placer la tringle de chevauchement dans une position intermédiaire par rapport a sa course
totale

Enclencher I'arbre moteur (voir annexe "B")

Fixer le groupe moteur a la poulie moteur (voir annexe "C")

Installer le rideau sur les patins (conseillé)

Brancher le groupe moteur au réseau électrique et aux dispositifs d'actionnement (voir annexe "G")

Pour régler la premiéere position de fin de course, il est nécessaire d'actionner le systéme dans
la direction voulue (par exemple en ouverture) et d'enfoncer le poussoir du fin de course
correspondant. Celui-ci restera enfoncé (en cas d'enfoncement du poussoir erroné, celui-ci ne
resterait pas enfoncé ou il se produirait une vibration ; dans ce cas, le relacher immédiatement)

7. Aprés obtention de la position de fin de course désirée, actionner brievement le systéme dans la
direction opposée (le poussoir du fin de course enfoncé, se relachera automatiquement)

8. Pour régler la deuxieme position de fin de course, déplacer le systtme dans la direction
opposée a la direction empruntée pour le réglage du premier fin de course (par exemple en
fermeture) et enfoncer le poussoir de fin de course correspondant. Celui-ci restera enfoncé (en
cas d'enfoncement du poussoir erroné, celui-ci ne resterait pas enfoncé ou il se produirait une
vibration ; dans ce cas, le relacher immédiatement)

9. Apres obtention de la position de fin de course désirée, actionner brievement le systeme dans la
direction opposée (le poussoir du fin de course enfoncé, se relachera automatiquement)

R
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Remarque: la vitesse du moteur pendant la procédure de réglage manuel des fins de course étant
particulierement élevee (égale a la vitesse nominale), un réglage precis pourrait étre difficile a obtenir. Pour
une mise au point éventuelle de la position de fin de course "complétement fermée" :

1. Actionner le systeme jusqu'a l'intervention du fin de course de la position "complétement
fermée", précédemment réglée

2. Retirer le groupe moteur de la poulie moteur
3. Régler manuellement la position de la tringle de chevauchement
4. Fixer a nouveau le groupe moteur a la poulie moteur
Lorsque l'installation prévoit I'alimentation du Power 571/2 par:
e centrale
e récepteur radio
e unité de Home e Building Automation

I'opération de réglage ne doit pas étre exécutée en utilisant ces appareillages, leur commande étant

de type maintenu et non pas a impulsions (ce qui pourrait entrainer 'endommagement irrémédiable
du systéme).

Dépose du moteur

La dépose du moteur de la poulie moteur est une opération a exécuter avec beaucoup
d'attention

Eviter que quiconque reste a proximité de la verticale pendant cette opération.

R
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En suivant les indications de l'annexe "N", soutenir le moteur avant d'appuyer sur les boutons de
décrochage pour éviter gu'il puisse tomber entrainé par son propre poids.

Recherche des pannes

PANNE CAUSE EVENTUELLE SOLUTION
Mauvais réglage des Procéder au réglage des butées de fin de
butées de fin de course course

Vérifier et modifier le cablage en suivant

Cablage erroné L - ”
9 les indications fournies dans cette notice

Le systéme ne se déplace Manque de tension sur la Rétablir la tension de la ligne

pas ligne
Groupe moteur défectueux Demander le remplacement du groupe
moteur
Association R.F. non Effectuer la procédure d'association
effectuée (Power 571/1) (Power 571/1)
Mauvais réglage des Procéder au réglage des butées de fin de
R A butées de fin de course course
Le systéme ne s'arréte B X
pas a la bonne position IZ;es: Cnecg S g g slt:Cc(Ia?s edn?r:jsu Retirer les obstacles éventuels dans
P aep I'espace de déplacement du rideau
rideau
Blocage du systéme aprés L'alimentateur a atteint le Laisser I'alimentateur refroidir pendant
plusieurs actionnement seuil de protection quelques minutes et essayer d'actionner le
consécutifs thermique systeme

Caractéristiques techniques (voir annexes "F" fig. "1F" - "M" fig. "1M")

Alimentation électrique: 90 - 250 Vca, 50 - 60 Hz (Power 571/1) — 230 Vca, 50 Hz (Power 571/2)
Puissance absorbée : 55 W (Power 571/1) — 130 W (Power 571/2)

Vitesse de déplacement : 25 cm/s.

Fréquence de réception puce radiofréquence : 868 MHz, 915 MHz (Power 571/1)

Possibilité de commande individuelle par bouton SINGLE (Power 571/1)

Possibilité de commande simultanée par bouton GROUP (Power 571/1)

Fabrication selon normes CE

Dimensions : 50 mm x 100 mm x 290 mm

Poids : 1,2 Kg (Power 571/1) - 2,2 Kg (Power 571/2)

6
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Introduccién

Este manual, que se considera como parte integrante del producto, debe ser
conservado con cuidado incluso después de la instalacion.

En el manual se proporcionan las indicaciones necesarias para efectuar una correcta
instalacion y utilizar adecuadamente el sistema.

Es fundamental respetar rigurosamente estas instrucciones a fin de evitar lesiones a
las personas y/o daiios a las cosas.

Power 571 es un sistema para cortinas fruncidas con accionamiento motorizado, disefiado para ser
utilizado en ambientes internos.

El Sistema de Calidad de Mottura S.p.A., que ha sido certificado segun la norma UNI EN ISO

9001:2008 p

or el ente de certificacion DNV, garantiza el control de la produccién realizado en fabrica.

Descripcion técnica

Power 571 es un sistema electromecanico cuya parte mecanica consiste en:

>
>

>
>

>

>
El sist

extrudido en aleacion de aluminio 6060 T6 UNI 8278;

correa dentada de transmision de potencia en poliuretano, con cable trenzado de acero y
revestimiento antifriccion

garrucha de fijacion del motor, realizada en material termoplastico con estructura portante en acero
garrucha de reenvio realizada en material termoplastico, con estructura portante de acero y
dispositivo de tensado de la correa de transmisién de potencia

poleas dentadas sobre cojinetes de bolas, encargadas de mover el anillo de la correa de
transmisién

correderas sobre cojinetes de bolas encargadas de soportar y trasladar el tejido

ema Power 571/1 es accionado por un motorreductor de 24 Vcc con codificador, gestionado por

una tarjeta electronica provista de alimentador switching, Idgica de gestion y receptor bidireccional R. F.

integrado.

El sistema Power 571/2 es accionado por un motorreductor de 230 Vca, 50 Hz (bajo pedido 110 Vca, 60 Hz)

con finales d

20

e carrera electromecanicos.

1
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Uso previsto

El sistema Power 571 ha sido ideado para aplicaciones en interiores en viviendas residenciales,
locales comerciales y edificios publicos como proteccién contra las radiaciones solares y ha sido disefiado
para colocacion exclusivamente horizontal. Todo otro uso serd considerado como no conforme con las
especificaciones técnicas y, por lo tanto, no podra atribuirse al fabricante la responsabilidad por eventuales
malfuncionamientos, lesiones a personas o dafios a las cosas que deriven de un uso impropio.

Condiciones de uso

La unidad motor del sistema Power 571 no es adecuada para el uso en ambientes sujetos a riesgo de
explosidn ni en situaciones que requieran un grado de proteccién superior a IP30.

Las condiciones que garantizan el correcto funcionamiento del sistema Power 571 consisten en
una adecuada alimentacién eléctrica (Power 571/1 = tensién 90 - 250 Vca y frecuencia 50 - 60 Hz;
Power 571/2 = tension 230 Vca y frecuencia 50 Hz; véase la seccién “Conexiones eléctricas”), una
estructura suficientemente resistente como para soportar el peso del sistema y los esfuerzos a que es
sometido y una temperatura ambiente comprendida entre + 10° C y + 50° C.

Instrucciones importantes de seguridad para la instalacion y la utilizacion

La instalacion y las conexiones eléctricas deben ser efectuadas Unica y exclusivamente por personal
cualificado, con herramientas adecuadas y en condiciones de seguridad, siguiendo las instrucciones que se
proporcionan en este manual.

El sistema debe instalarse de manera que el grupo motor quede a una altura minima de 2,5 metros
del pavimento (o de la superficie de acceso mas prdxima).

El boton de accionamiento del sistema debe instalarse fuera del espacio operativo, a una altura de al
menos 1,5 m del pavimento (o de la superficie de acceso mas préxima) y con visual sobre el sistema.

Cada intervencién de mantenimiento ordinario o extraordinario debe ser efectuada uUnica y
exclusivamente por personal cualificado y después de haber desconectado el sistema de la red eléctrica.

En caso de tener que efectuar intervenciones dentro del espacio operativo del sistema (por ej.
limpieza de los cristales, remocion del tejido, etc.), debera impedirse de modo absoluto que se activen los
dispositivos de accionamiento del sistema o bien debera desconectarse el sistema de la red eléctrica.

La sustitucién de componentes debera efectuarse con piezas de recambio originales y evitando realizar
adaptaciones o modificaciones de cualquier tipo, lo que eximiria a Mottura S.p.A. de toda responsabilidad
respecto de lesiones a las personas y/o daiios a las cosas que pudieran derivar de tales operaciones.

No permitir que los nifios jueguen con los dispositivos de accionamiento del sistema y mantenerlos
lejos de su alcance.
Efectuar controles periddicos a fin de verificar la eficiencia de funcionamiento de las partes mecanicas

y eléctricas. Adoptar las medidas necesarias a fin de imposibilitar el uso del sistema en caso de deban
efectuarse tareas de mantenimiento en el mismo.

Durante el uso normal del sistema, debera controlarse su movimiento. Impedir que se acerquen
personas al espacio operativo del sistema hasta que éste no se haya detenido por completo.

Armado e instalacion

En los anexos “A” - “B” - “C” - “D” se proporcionan las instrucciones para efectuar correctamente el
armado vy la fijacién del sistema Power 571.

Para fijar los soportes deberan utilizarse tacos o tornillos adecuados al tipo de
estructura en que se ha de instalar el sistema.

Asegurarse de que la estructura esté correctamente dimensionada en relaciéon con el
peso del sistema.

2
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Conexiones eléctricas

NORMAS DE SEGURIDAD
& Se recomienda encargar sélo a personal especializado la ejecucién de las conexiones del motor
a la red eléctrica, a los dispositivos de accionamiento y a eventuales unidades externas.
Esta prohibido operar en el motor cuando esta recibiendo alimentacién eléctrica. Antes de
A efectuar cualquier intervencion deberd desconectarse el sistema de la red eléctrica a fin de
aislarlo y deberd mantenerse desconectado mientras dure la intervencién misma.

En los anexos “E” - “F” se proporcionan las instrucciones para efectuar correctamente la conexién del
sistema Power 571/1 segun el método “2 + 3 hilos” (alimentacion y mandos en sistemas distintos). En este
caso es posible realizar mandos singulares y simultaneos via cable.

En el anexo “G” se proporcionan las instrucciones para efectuar correctamente la conexién del
sistema Power 571/2 segun el método “3 hilos” (alimentacion y mandos en un mismo sistema).

No deberan conectarse nunca dos o0 mas Power 571/2 en paralelo en un mismo contacto de
intercambio de un botén ni en la misma salida de una centralita o de un receptor R. F. (véase fig. “G”).

En los casos en que esta predispuesto el uso de botones para el control directo del Power 571/2 (sin
centralita), emplear Unicamente botones tipo art. 5096 o art. 5097 - de 10 A, de doble contacto
interbloqueado (que impide el cierre simultaneo de los dos contactos) y OFF central.

Power 571/1

El tipo de preparacion en fabrica de la unidad motor del sistema Power 571/1 hace necesario que
antes de utilizarla se efectue la calibracién de los finales de carrera (al conectar la alimentacion comienzan a
parpadear los leds “1” y “2” del teclado del motor).

Durante la ejecucion del procedimiento de programacion de los finales de carrera, el
régimen de rotacion del motor es reducido respecto del valor nominal.

Dado que ningun final de carrera esta programado debera vigilarse a qué posicion
llega el sistema.

Un golpe o bloqueo podria daiiar el sistema de modo irreparable.

Controlar periédicamente que los finales de carrera del sistema correspondan a las
posiciones de parada requeridas y que no hayan sufrido modificaciones.

Acoplar el eje motor (véase anexo “B”)
Fijar la unidad motor a la garrucha motor (véase anexo “C”)
Instalar el tejido en las correderas (aconsejado)

Conectar la unidad motor a la red eléctrica y a los dispositivos de accionamiento (véase
anexos “‘E” - “F”)

o DN =

Programacion automatica de los finales de carrera
Los mandos de movimiento pueden ser impartidos via cable o via radio.

1. Losleds “1”y “2” parpadean simultdneamente
2. Impartir un mando de movimiento (via cable o via radio)

3. El sistema ejecuta una apertura hasta forzar ligeramente para determinar la posicién de final de
carrera “Completamente Abierta”

4. El sistema ejecuta un cierre hasta forzar ligeramente para determinar la posicién de final de
carrera “Completamente Cerrada”

5. Después de algunos segundos los leds “1” y “2” emiten un Unico parpadeo sincronizado, que
indica que el procedimiento de programacion automatica de los finales de carrera ha sido
correctamente ejecutado

Nota: en caso de que durante el procedimiento de programaciéon automatica de los finales de carrera
se imparta un mando (via cable o via radio), la programacion se interrumpe y no es guardado ningun dato.
Para programar los finales de carrera sera necesario repetir el procedimiento desde el punto “1”.

Durante el funcionamiento normal, el sistema se detiene anticipadamente respecto de la posicién de
final de carrera “Completamente Abierta” (alrededor del 5% de la longitud total) a fin de preservar el tejido y
los érganos mecanicos.

3
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En caso de tener que invertir entre si las posiciones de final de carrera “Completamente Abierta” y
“Completamente Cerrada”, aplicar el siguiente procedimiento

1. Presionar el boton RESET vy, dentro de los 5" sucesivos, presionar simultaneamente los
botones “1” y “2”

2. Transcurridos 5” un doble parpadeo simultdneo de los leds “RESET”, “1” y “2” sefiala que la
inversion ha sido efectuada

Programacion manual de los finales de carrera

En caso de que no sea posible completar el procedimiento de programacion automatica de los finales
de carrera o de que se desee programar posiciones de parada diferentes de las programadas
automaticamente, es posible aplicar el procedimiento de programacién manual de los finales de carrera
(véase anexo “H” fig. “2H").

Los mandos de movimiento pueden ser impartidos desde la botonera del motor o via cable. Durante
el procedimiento de calibracién de los finales de carrera, el receptor radio se encuentra inhabilitado.

1. Losleds “1” y “2” parpadean simultdneamente

2. Mantener presionado el botdn "RESET" durante 5 segundos
3. Elled “1” se enciende
4

Accionar el motor mediante el botén de mando o los botones “1” y “2” del teclado del motor,
hasta el punto en que se desea programar el primer final de carrera

Presionar el boton "RESET" o bien el botdn de stop (art. 5431, art. 5461)
El led “1” se apaga y se enciende el led “2”

7. Accionar el motor mediante el boton de mando o los botones “1” y “2” del teclado del motor,
hasta el punto en que se desea programar el segundo final de carrera.

8. Presionar el boton "RESET" o bien el boton de stop (art. 5431, art. 5461)
9. Elled “2” se apaga

10. Transcurridos algunos segundos los leds “1” y “2” emiten un (nico parpadeo sincrénico, para
indicar que ha concluido exitosamente el procedimiento de calibracion de los finales de carrera.

Si durante el procedimiento de calibracién de los finales de carrera se verifica un black-out, la
electrénica de gestion del motor mantiene las precedentes programaciones. Para anular el procedimiento de
calibracién de los finales de carrera basta interrumpir la alimentacién a fin de restablecer los datos
precedentemente memorizados.

o o

Procedimiento de calibracién de los puntos de parada intermedia
Una vez concluido el procedimiento de calibraciéon de los finales de carrera es posible establecer
hasta dos puntos de parada intermedia (véase anexo “I").

1. Accionar el sistema hasta la posicion en que se desea programar el primer punto de parada
intermedia
2. Presionar el botén “1” del teclado del motor durante 5 segundos
3. Elled “1” emite un parpadeo para indicar que se ha recibido el mando.
Si se desea programar un segundo punto de parada intermedia (no estrictamente necesario):
4. Accionar el sistema hasta la posicién en que se desea programar el segundo punto de parada
intermedia
5. Presionar el botén “2” del teclado del motor durante 5 segundos
6. Elled “2” emite un parpadeo para indicar que se ha recibido el mando
En caso de programarse los puntos de parada intermedia, cada vez que se accione el sistema llegara
de modo secuencial al primer punto de parada. Para efectuar una apertura o un cierre total debera
mantenerse el mando, tanto si proviene de botén como si proviene de radiomando, durante 4 segundos (el

led “RESET” del teclado del motor se apaga durante una fraccién de segundo para indicar que el mando ha
sido recibido.

Es posible modificar en cualquier momento los puntos de parada intermedia sin tener que intervenir
en los finales de carrera extremos, aplicando para ello el procedimiento precedentemente ilustrado. Para
eliminar los puntos de parada intermedia deberan presionarse simultaneamente los botones “1” y “2” del
teclado del motor durante 4 segundos (el parpadeo de los leds respectivos indicara que se han cancelado
los puntos de parada intermedia).

4
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Reset de los finales de carrera
Este procedimiento cancela todas los finales de carrera presentes en la memoria del Power 571/1,
restableciendo las configuraciones de fabrica.
1. Mantener presionado el botén "RESET" durante 5 segundos
2. Presionar el boton "RESET" o bien el boton de stop (art. 5431, art. 5461). El led “1” se apaga y
se enciende el led “2”
3. Presionar el boton "RESET" o bien el boton de stop (art. 5431, art. 5461). El led “2” se apaga
4. Transcurridos algunos segundos los leds “1” y “2” parpadean simultaneamente.

Si durante el procedimiento de calibracién de los finales de carrera se verifica un black-out, la
electrénica de gestion del motor mantiene las precedentes programaciones. Para anular el procedimiento de
calibracién de los finales de carrera basta interrumpir la alimentacién a fin de restablecer los datos
precedentemente memorizados.

Afiliacién Receptor Radio R. F.

Para gestionar el sistema Power 571/1 via radio es necesario afiliarlo a un telemando. Para efectuar
esta operacion debera aplicarse el siguiente procedimiento (véase anexo “H” fig. “3H").

1. Predisponer el transmisor en la modalidad de afiliacion (consultese el manual técnico especifico
del transmisor utilizado)

2. Pulsar durante 5 segundos el botén R. F. del teclado presente en el motor (un parpadeo del led
“R. F.” del teclado del motor confirma que el procedimiento de afiliacién ha sido correctamente
ejecutado)

Power 571/2

Programacion manual de los finales de carrera

La programacién de fabrica del grupo motor del sistema Power 571/2 es tal que, de todos modos, es
predispuesto un cierto valor de carrera (véase anexo “M”).

Durante la ejecucidon del procedimiento de programacién manual de los finales de
carrera, el régimen de rotacién del motor es igual al valor nominal.

Debera vigilarse a qué posicion llega el sistema.

Un golpe o bloqueo podria daiiar el sistema de modo irreparable.

Controlar periédicamente que los finales de carrera del sistema correspondan a las
posiciones de parada requeridas y que no hayan sufrido modificaciones.

Nota: vistas las posibles dificultades que conlleva efectuar una regulacion exacta de los finales de
carrera del sistema Power 571/2, es posible aplicar el procedimiento de programacion manual de los finales de
carrera “en banco” antes de instalar el sistema mismo.

Las operaciones de calibracion deben efectuarse unicamente mediante el botén art. 5096
(véase anexo “G”).

Caomo primera operacion es necesario individuar correctamente el significado de los botones del final de
carrera. Estos pueden asumir diferentes significados segun el modo en que haya sido montado el sistema. Una
errénea interpretacién del significado de los botones del final de carrera puede provocar dafos en el sistema.

1. Lavarilla de sobreposicién en una posicién intermedia respecto a la que debera ser su carrera total.
Acoplar el eje motor (véase anexo “B”)

Fijar la unidad motor a la garrucha motor (véase anexo “C”)

Instalar el tejido en las correderas (aconsejado)

Conectar la unidad motor a la red eléctrica y a los dispositivos de accionamiento (véase anexos “G”)

Para programar la primera posicion de final de carrera, es necesario accionar el sistema en la
direccion deseada (por ejemplo en apertura) y pulsar el respectivo boton del final de carrera. Este
quedara presionado (si se intentase pulsar el boton que no corresponde no se lograria dejarlo
presionado o se percibiria una vibracion; en tal caso se lo debera soltar de inmediato).

7. Una vez alcanzada la posicion de final de carrera deseada, se debe accionar brevemente el sistema
en la direccién opuesta (el botén del final de carrera presionado se soltara automaticamente).

8. Para programar la segunda posicion de final de carrera, es necesario accionar el sistema en la
direccion opuesta a la recorrida para programar el primer final de carrera (por ejemplo en cierre)
y pulsar el respectivo botén del final de carrera. Este quedara presionado (si se intentase pulsar
el botdén que no corresponde no se lograria dejarlo presionado o se percibiria una vibracion; en
tal caso se lo debera soltar de inmediato).

9. Una vez alcanzada la posicion de final de carrera deseada, se debe accionar brevemente el sistema
en la direccién opuesta (el boton del final de carrera presionado se soltara automaticamente).

S
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Nota: dado que la velocidad del motor durante el procedimiento de programacién manual de los finales
de carrera es particularmente elevada (igual a la nominal), podria ser dificil obtener una regulacion exacta. En
caso de tener que regular la posicién de final de carrera “Completamente Cerrada™:

1. Accionar el sistema hasta que intervenga el final de carrera “Completamente Cerrada”
anteriormente programado.

2. Desmontar de la garrucha el grupo motor.
3. Regular manualmente la posicién de la varilla de sobreposicién.
4. Fijar nuevamente el grupo motor en su respectiva garrucha.
En caso de que la alimentacién del Power 571/2 de la instalacidn se realice mediante:
e una centralita,
e un radio receptor,
e una unidad de Home y Building Automation,

la operaciéon de calibracion no debera efectuarse utilizando estos aparatos ya que su mando es del
tipo de autorretencién y no impulsivo, por lo que podrian producirse daiios irreparables en el sistema.

Remociéon del motor

Operar con particular atenciéon al desmontar el motor respecto de la garrucha.
Impedir la permanencia de personas debajo del sistema durante la ejecucidon de esta

operacion.

Tal como se indica en el anexo “N”, antes de presionar los botones de desenganche se debera
sostener el motor a fin de que no caiga por efecto de su propio peso.

Localizacion de causas de averia

AVERIA POSIBLE CAUSA

Finales de carrera
incorrectamente regulados

Cableado erréneo

El sistema no se mueve . 2
Ausencia de tensién en la

linea de alimentacién
Grupo motor defectuoso

Afiliacion R. F. no efectuada
(Power 571/1)

Finales de carrera
incorrectamente regulados

Presencia de obstaculos
dentro del espacio operativo
de la cortina

El alimentador ha alcanzado
el umbral de proteccién
térmica

El sistema no se detiene en la
correcta posicion

Bloqueo del sistema después
de varios accionamientos
consecutivos

REMEDIO

Efectuar el procedimiento de
calibracién de los finales de carrera

Controlar y corregir el cableado
aplicando las instrucciones
proporcionadas en este manual

Restablecer la tensién en la linea de
alimentacién

Solicitar la sustitucion del grupo motor

Ejecutar el procedimiento de afiliacién
(Power 571/1)

Efectuar el procedimiento de
calibracién de los finales de carrera

Remover los obstaculos presentes
dentro del espacio operativo de la
cortina

Dejar que el alimentador se enfrie por
algunos minutos e intentar nuevamente
que el sistema se mueva

Caracteristicas técnicas (véase anexos “F fig. “1F”
Alimentacion eléctrica: 90 - 250 Vca, 50 - 60 Hz (Power 571/1) —
130 W (Power 571/2)

Potencia consumida: 55 W (Power 571/1) -
Velocidad de deslizamiento: 25 cm/s

- “M” fig. “1 M”)
230 Vca, 50 Hz (Power 571/2)

Frecuencia de recepcion chip radiofrecuencia: 868 MHz, 915 MHz (Power 571/1)
Posibilidad de mando singular mediante botén SINGLE (Power 571/1)
Posibilidad de mando simultdneo mediante boton GROUP (Power 571/1)

Fabricacién segun normas CE
Dimensiones: 50 mm x 100 mm x 290 mm
Peso: 1,2 Kg (Power 571/1) - 2,2 Kg (Power 571/2)

6
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Einleitung

Diese Betriebsanleitung ist ein fester Bestandteil des Erzeugnisses und ist auch nach
der Montage sorgfaltig aufzubewahren.

In der Betriebsanleitung werden die Anweisungen fir die ordnungsgemalRe
Installation und die richtige Benutzung des Systems angegeben.

Zur Vermeidung von Sach- und Personenschéaden sind diese Anweisungen streng zu
beachten.

Power 571 ist ein motorbetatigtes Vorhangsystem fiir Innenbereiche.

Das Qualitatsmanagement von Mottura S.p.A. ist nach UNI EN ISO 9001:2008 von der
Zertifizierungsanstalt DNV zertifiziert und burgt fur die werkseitige Produktionskontrolle.

Technische Beschreibung

Power 571 ist ein elektromechanisches System, dessen mechanischer Teil aus den folgenden

Elementen b

VVVYV

>
>

Das P
von einer
Funkempfan

Das P

esteht:

Pressprofil aus Alu-Legierung 6060 T6 UNI 8278

Antriebszahnriemen aus Polyurethan mit Stahllitzen und reibungsarmer Beschichtung
Antriebsrolle aus Thermoplast mit Tragerstruktur aus Stahl

Umlenkrolle aus Thermoplast mit Tragerstruktur aus Stahl und Spannvorrichtung fiir den
Antriebsriemen

Zahnrollen an den Kugellagern fiir den Antrieb des Endlosriemens fiir die Leistungsibertragung
Gleitelemente auf Kugellagern fir die Halterung und das Verschieben des Vorhangs

ower 571/1 wird von einem Getriebemotor mit 24 V-Gleichstrommotor mit Encoder betatigt, der
Elektronikplatine mit Switching-Netzgerat, Steuerlogik und integriertem bidirektionalem
ger angesteuert wird.

ower 571/2 wird von einem Getriebemotor mit Getriebemotor mit 230 VAC, 50 Hz (auf Anfrage

110 VAC, 60 Hz) mit elektromechanischen Endschaltern angetrieben.

26
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Zweckbestimmung

Das System Power 571 wurde fir die Anwendung in Innenbereichen von Wohn- und
Geschaftsraumen sowie 6ffentlichen Gebauden als Sonnenschutzsystem konzipiert und ist ausschlieRlich
fur die waagerechte Montage bestimmt. Jeder anderweitige Gebrauch gilt als Abweichung von den
technischen Vorschriften. Der Hersteller Ubernimmt daher keine Haftung fur daraus entstehende etwaige
Betriebsstérungen oder Sach- oder Personenschaden.

Betriebsbedingungen

Die Motorgruppe des Systems Power 571 ist nicht fiir die Benutzung in explosionsgefahrdeten
Umgebungen und unter Einsatzbedingungen, in denen eine Schutzart tiber IP30 erforderlich ist, geeignet.

Die Voraussetzungen fir einen einwandfreien Betrieb des Systems Power 571 sind eine
angemessene elektrische Versorgung (Power 571/1 = Spannung 90 - 250 VAC und Frequenz 50 - 60 Hz;
Power 571/2 = Spannung 230 VAC und Frequenz 50 Hz; siehe Abschnitt ,Elektrische Anschliisse®), eine
ausreichend widerstandsfahige Gebaudestruktur fir das Gewicht des Systems und die Belastungen, denen
es unterzogen wird, sowie eine Umgebungstemperatur von + 10° C und + 50° C.

Wichtige Sicherheitshinweise fur die Montage und die Benutzung

Die Montage und die elektrischen Anschlisse sind ausschlieRlich vom Fachmann mit geeigneten
Ausriustungen und unter gesicherten Bedingungen gemaf den Anweisungen des vorliegenden Handbuchs
auszufuhren.

Das System muss so installiert werden, dass die Motoreinheit einen Abstand vom Fuf3boden (oder
von der nachsten Zugangsebene) von mindestens 2,5 m hat.

Die Betatigungstaste des Systems muss aulR3erhalb des Betriebsbereiches installiert werden. Sie soll
einen Abstand vom FufRboden (oder von der nachsten Zugangsebene) von mindestens 1,5 m und Sicht auf
das System haben.

Jeder Wartungs- und Reparatureingriff ist ausschlie3lich vom Fachmann auszufiihren, nachdem das
System vom elektrischen Energieversorgungsnetz getrennt wurde.

Falls Arbeiten ausgefiihrt werden missen, die den Betriebsbereich des Systems in Anspruch nehmen
(z.B. Fensterreinigung, Entfernung der Stoffbahn etc.), ist die Aktivierung der Betétigungsvorrichtungen des
Systems vollstandig zu verhindern oder ist das System vom elektrischen Energieversorgungsnetz zu trennen.

Der eventuell erforderliche Ersatz von Bauteilen hat mit Originalteilen zu erfolgen. Damit werden
jegliche Anpassungen oder Umbauten vermieden, die Mottura S.p.A. von jeglicher Haftung fir Sach- und
Personenschaden infolge der vorgenannten Tatigkeiten befreien.

Kinder durfen nicht mit den Betatigungseinrichtungen des Systems spielen. Die
Betéatigungseinrichtungen sind auf3erhalb der Reichweite von Kindern aufzubewahren.

Die Funktionsfahigkeit der mechanischen und elektrischen Teile ist regelmafig zu tberprifen. Es sind
entsprechende Malinahmen zu ergreifen, um die Benutzung des Systems, wenn dieses gewartet werden
soll, zu verhindern.

Wahrend des normalen Systembetriebs die Bewegungsablaufe kontrollieren. Es dirfen sich keine
Personen dem Betriebsbereich des Systems néhern, solang es nicht vollstandig zum Stillstand gekommen ist.

Zusammenbau und Installation

In den Anlagen “A” - “B” - “C” - “D” sind die Anweisungen fiur die ordnungsgeméf3e Montage und
Befestigung des Systems Power 571 angegeben.

Fur die Befestigung der Halterungen sind Diibel oder Schrauben zu verwenden, die
fur die Struktur geeignet sind, an der das System installiert wird.

Uberpriifen, dass die Struktur auf das Gewicht des Systems ausgelegt ist.

2
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Elektrische Anschlisse

SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

& Der Anschluss des Motors an das Stromnetz, an die Betatigungseinrichtungen und eventuell
vorhandenen externen Einheiten ist nur vom Fachmann auszufiihren.
Arbeiten am Motor, wenn dieser an das Stromnetz angeschlossen ist, sind verboten. Das
System ist vor jeglichem Eingriff von der Stromversorgung zu trennen und muss uber den

gesamten Eingriff stromfrei bleiben.

In den Anlagen “E” - “F” sind die Anweisungen fir den ordnungsgemaflen Anschluss des Systems
Power 571/1 nach der Methode “2+3 Leiter* (Stromversorgung und Steuerung auf separaten Anlagen)
angegeben. In diesem Fall kbnnen verdrahtete Einzel- und Simultanansteuerungen ausgefuhrt werden.

In der Anlage “G” sind die Anweisungen fiir den ordnungsgemafen Anschluss des Systems Power 571/2
nach der Methode “3 Leiter” (Stromversorgung und Steuerung auf derselben Anlage) angegeben.

Keinesfalls zwei oder mehr Power 571/2 parallel an denselben Wechselkontakt einer Taste bzw., an
denselben Ausgang einer Steuereinheit oder eines Funkempfénger anschliel3en (siehe Anlage “G").

Wenn die direkte Betatigung des Motors mit Tasten vorgesehen ist (ohne Steuereinheit), ausschlielich
Tasten des Typs Art. 5096 oder Art. 5097 mit Bemessungsstrom 10A, zwei verriegelten Kontakten und OFF in
Mittelstellung verwenden.

Power 571/1

Die werkseitige Einstellung der Motorgruppe des Systems Power 571/1 macht vor deren Inbetriebnahme
die Tarierung der Endanschlage erforderlich (bei Netzeinschaltung beginnen die LED “1“ und “2“ der
Tastatur am Motor zu blinken).

Wahrend der Einstellung der Endschalter ist der Drehzahlbereich im Verhaltnis zum
Nennwert herabgesetzt.

Da keine Endanschlage eingestellt sind, ist sorgféaltig auf die erreichte Position des
Systems zu achten.

Eventuelle St6RBe oder Ankantungen kdnnen das System unwiederbringlich beschadigen.
Es ist regelméRig zu Uberprifen, dass die Endanschlage des Systems den gewiinschten

Arretierpositionen entsprechen und keine Veranderungen erfahren haben.
Antriebswelle einrasten (siehe Anlage “B”)
Motorgruppe an der Antriebsrolle befestigen (siehe Anlage “C”")
An den Gleitelementen die Stoffbahn anbringen (empfohlen)

Motorgruppe an das Stromnetz und die Betéatigungsvorrichtungen anschlieBen (siehe
Anlagen “E” - “F")

PwhpP

Automatische Einstellung der Endschalter
Die Bewegungsansteuerungen kénnen per Kabel oder per Funk lbertragen werden.

1. Die LED “1* und “2“ blinken gleichzeitig
2. Erteilung eines Bewegungsbefehls (per Kabel oder per Funk)

3. Das System fiihrt eine Offnung aus, bis es leicht forciert wird, um die Endposition “Vollstandig
Gedffnet” zu bestimmen

4. Das System fihrt eine SchlieBung aus, bis es leicht forciert wird, um die Endposition
“Vollstandig Geschlossen® zu bestimmen

5. Nach einigen Sekunden geben die LED “1* und “2“ ein einzelnes synchrones Blinksignal aus,
das die korrekte Ausfiihrung der automatischen Endschaltereinstellung meldet

Beachte: Wenn wahrend der automatischen Endschaltereinstellung ein beliebiger Befehl (per Kabel
oder per Funk) erteilt wird, wird die Einstellung abgebrochen und werden keine Daten gespeichert. Zur
Einstellung der Endschalter ist das Verfahren daher ab Punkt “1“ zu wiederholen.

Wahrend des normalen Betriebs hélt das System vor der Endposition “Vollstandig Geoffnet* (ungefahr
5 % der Gesamtlange) an, um den Stoff und die Bewegungsteile zu schonen.

3
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Falls es notwendig ist, die Endschalterpositionen “Vollstandig Geodffnet® und “Vollstandig
Geschlossen® miteinander getauscht werden mussen, ist das folgende Verfahren auszufiihren.

1. Taste “RESET” driicken und binnen 5 Sekunden die Tasten “1“ und “2“ gleichzeitig drticken.

2. Nach 5 Sekunden bestétigt ein Doppelblinksignal der LED “RESET”,“1* und “2“ die erfolgte
Umkehr.

Manuelle Einstellung der Endschalter

Falls es nicht moglich sein sollte, die automatische Endschaltereinstellung abzuschlieBen, oder
Arretierpositionen eingestellt werden sollen, die von den automatisch eingestellten Positionen abweichen,
kdénnen die Endschalter manuell eingestellt werden (siehe Anlage “H*, Abb. “2H").

Bei diesem Verfahren kdnnen die Antriebsbefehle tber das Bedienfeld am Motor oder per Kabel.
Waéhrend der Tarierung der Endanschlége ist der Funkempféanger gesperrt.
Die LED “1" und “2“ blinken gleichzeitig
Taste "RESET" Uiber 5 Sekunden niederdriicken
LED “1” schaltet sich ein

Den Motor Uber die Befehlstaste oder die Tasten “1” und “2” an der Tastatur des Motors
betétigen, bis der erste Endanschlag eingestellt ist.

Taste "RESET" oder Stoptaste (art. 5431, art. 5461) betatigen
LED “1” schaltet sich aus und LED “2” schaltet sich ein

7. Den Motor Uber die Befehlstaste oder die Tasten “1” und “2” an der Tastatur des Motors
betétigen, bis der zweite Endanschlag eingestellt ist

8. Taste "RESET" oder Stoptaste (art. 5431, art. 5461) betéatigen
9. LED “2" schaltet sich aus

10. Nach einigen Sekunden geben LED “1" und “2" ein synchrones Einzelblinksignal aus, das auf
den erfolgreichen Abschluss der Tarierung der Endanschlage verweist

Wenn wahrend der Tarierung der Endanschléage ein Stromausfall entsteht, behalt die Steuerelektronik
des Motors die vorherigen Einstellungen bei. Wenn die Tarierung der Endanschlage abgebrochen werden
soll, braucht daher lediglich das Netz abgeschaltet zu werden, um die vorherigen Speichereinstellungen
erneut zu aktivieren.

Hw bR

o o

Tarierung der Zwischenarretierungen

Nach der Tarierung der Endanschlage kdnnen bis zu zwei Zwischenarretierpositionen eingestellt
werden (siehe Anlage “I”).
1. Das System bis zum Erreichen der Position betétigen, an der die erste Zwischenarretierung
eingestellt werden soll

2. Taste “1” an der Tastatur des Motors Uber 5 Sekunden niederdrticken
3. Die LED “1” gibt ein Blinksignal aus, das die Ubernahme des Befehls quittiert
Einstellung einer zweiten Zwischenarretierung (nicht unbedingt erforderlich):

4. Das System bis zu der Position betatigen, in welcher die zweite Zwischenarretierung einstellt
werden soll

5. Taste “2” an der Tastatur des Motors Uber 5 Sekunden niederdriicken
6. Die LED “2” gibt ein Blinksignal aus, das die Ubernahme des Befehls quittiert

Falls Zwischenarretierungen eingestellt werden, wird das System bei jeder Betatigung zuerst die erste
Zwischenarretierposition erreichen. Wenn eine vollstandige Offnung oder eine vollstandige SchlieRung
ausgeftihrt werden soll, muss der Befehl, entweder (ber die Taste oder die Fernbedienung, Uber 4
Sekunden aufrechterhalten werden (die rote LED “RESET” der Tastatur des Motors schaltet sich kurzzeitig
aus, um die Ubernahme des Befehls anzuzeigen).

Die Positionen fir die Zwischenarretierungen kdnnen jederzeit geandert werden. Hierzu ist die
vorausgehend erlauterte Prozedur zu verfolgen, ohne dass die Endanschlage verstellt werden mussen. Zur
Léschung der Zwischenarretierungen sind die Tasten “1” und “2” an der Tastatur des Motors gleichzeitig
Uber 4 Sekunden niederzudriicken (die entsprechenden LED geben ein Blinksignal aus, das die Léschung
der Zwischenarretierungen bestatigt).
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Reset der Endanschlage
Diese Prozedur léscht alle Endanschlage im Speicher des Power 571/1 und setzt es wieder auf die
Werkseinstellungen zuriick.
1. Taste "RESET" tUber 5 Sekunden niederdriicken. LED “1” schaltet sich ein

2. Taste "RESET" oder Stoptaste (art. 5431, art. 5461) betatigen. LED “1” schaltet sich aus und
LED “2” schaltet sich ein.

3. Taste "RESET" oder Stoptaste (art. 5431, art. 5461) betétigen. LED “2" schaltet sich aus
4. Nach einigen Sekunden geben LED “1* und “2" blinken gleichzeitig

Wenn wahrend des Reset der Endanschlage ein Stromausfall entsteht, behalt die Steuerelektronik des
Motors die vorherigen Einstellungen bei. Wenn das Reset der Endanschlage abgebrochen werden soll, braucht
daher lediglich das Netz abgeschaltet zu werden, um die vorherigen Speichereinstellungen erneut zu aktivieren.

Zuordnung eines Funkempfangers
Fur die Ansteuerung des Power 571/1 per Funk ist die Zuordnung eines Fernbedienungsgerates
erforderlich. Hierzu ist wie folgt vorzugehen (siehe Anlage “H” Abb. “3H").
1. Den Sender in den Zuweisungsmodus schalten (fir den verwendeten Sender ist die
diesbeziigliche Betriebsanleitung zu verwenden)
2. Die Funktaste am Tastenfeld des Motors 5 Sekunden lang driicken (ein Blinksignal der LED “R. F.”
am Tastenfeld des Motors bestatigt, dass die Zuweisung ordnungsgemalf ausgefuhrt wurde)

Power 571/2

Manuelle Einstellung der Endschalter

Die Motoreinheit des Systems Power 571/2 ist werkseitig so eingestellt, dass ein bestimmter Hubwert
stets voreingestellt ist (siehe Anlage “M”).

Wahrend der manuellen Einstellung der Endschalter ist der Drehzahlbereich gleich dem
Nennwert.

Ist sorgfaltig auf die erreichte Position des Systems zu achten.

Eventuelle St6Re oder Ankantungen kdnnen das System unwiederbringlich beschadigen.
Es ist regelméRig zu Uberprifen, dass die Endanschlage des Systems den gewiinschten
Arretierpositionen entsprechen und keine Veréanderungen erfahren haben.

Beachte: Aufgrund der moglichen Schwierigkeiten bei einer prézisen Einstellung der Endschalter des
Power 571/2, kann die manuelle Einstellung der Endschalter ,an der Werkbank* ausgefiihrt werden, bevor die
Installation vorgenommen wird.

Die Einstellung ausschlieB3lich mit der Taste Art. 5096 (siehe Anlage “G").

Zuerst ist die Bedeutung der Endschaltertasten in Erfahrung zu bringen. Diese Tasten kdnnen, in
Abhéngigkeit vom Zusammenbau des Systems, unterschiedliche Bedeutungen annehmen. Eine falsche
Auslegung der Bedeutung der Endschaltertasten kann zu Beschadigungen des Systems fihren.

1. Die Uberlappungsstrebe in einer Zwischenposition inres Gesamthubs positionieren.
Antriebswelle einrasten (siehe Anlage “B”)

Motorgruppe an der Antriebsrolle befestigen (siehe Anlage “C”)

An den Gleitelementen die Stoffbahn anbringen (empfohlen)

Motorgruppe an das Stromnetz und die Betétigungsvorrichtungen anschlief3en (siehe Anlage “G”)

Zur Einstellung der ersten Endschalterposition ist das System in der gewinschten Richtung
(zum Beispiel Offnung) zu betatigen und ist die diesbeziigliche Endschaltertaste zu driicken.
Diese Taste bleibt betatigt (bei Betatigung der falschen Taste wirde diese nicht niedergedriickt
bleiben oder wére eine Vibration verspurbar, in diesem Fall ist die Taste sofort loszulassen)

7. Nach Erreichen der gewlnschten Endposition ist das System kurz in die entgegengesetzte
Richtung zu betatigen (die betatigte Endschaltertaste wird automatisch losgelassen)

8. Zur Einstellung der zweiten Endposition ist das System in der Richtung zu betétigen, die der
Richtung fiir die Einstellung der ersten Endposition entgegengesetzt ist (zum Beispiel
SchlieBung) und ist die diesbezligliche Endschaltertaste zu driicken. Diese Taste bleibt betéatigt
(bei Betéatigung der falschen Taste wirde diese nicht niedergedriickt bleiben oder wéare eine
Vibration verspurbar, in diesem Fall ist die Taste sofort loszulassen)

9. Nach Erreichen der gewlinschten Endposition ist das System kurz in die entgegengesetzte
Richtung zu betétigen (die betatigte Endschaltertaste wird automatisch losgelassen)

R
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Beachte: Da die Motordrehzahl wahrend der manuellen Einstellung der Endschalter besonders hoch ist
(gleich dem Nennwert), kdnnte sich eine prazise Einstellung als schwierig erweisen. Fir eine etwaige Korrektur
der Endposition “Vollstandig Geschlossen®:

1. Das System bis zur Ausldsung des zuvor eingestellten Endschalters “Vollstédndig Geschlossen*
betétigen

2. Die Motoreinheit von der Antriebsscheibe abnehmen
3. Die Position der Uberlappungsstrebe manuell einstellen
4. Die Motoreinheit erneut an der Antriebsscheibe anbringen
Wenn die Installation die Steuerung des Power 571/2 mit einer der folgenden Einrichtungen vorsieht:
e Steuereinheit
e Funkempfanger
e Wohnungs- und Gebaudeautomatisierungseinrichtung

darf die Einstellung nicht mit einer dieser Einrichtungen ausgefiihrt werden, da sie keine
Tippsteuerung, sondern eine Steuerung mit Selbsthaltung haben (daher besteht die Gefahr, dass das
System in irreparabler Weise beschadigt wird).

Ausbau des Motors

Der Abbau des Motors von der Antriebsrolle ist mit gréf3ter Vorsicht auszufihren.
Wahrend dieses Vorgangs darf sich niemand unterhalb des Systems aufhalten.

Gemal der Anweisungen aus Anlage “N” ist der Motor abzustitzen, bevor die Ausriicktasten betétigt
werden. Damit soll verhindert werden, dass der Motor nicht aufgrund seines Eigengewichts herunterfallt.

Fehlersuche
FEHLER MOGLICHE URSACHE ABHILFE

Endanschléage nicht

ordnungsgemaR eingestellt Tarierung der Endanschléage ausfuihren

Verkabelung geméaR den Anweisungen aus

Verkabelung falsch dieser Betriebsanleitung tberprifen und
Das System bewegt sich korrigieren
nicht Keine Spannung in der Spannung in der Stromversorgungsleitung %
Stromversorgungsleitung wieder herstellen [
Motoreinheit defekt Den Ersatz der Motoreinheit anfragen 8
Funkzuweisung nicht Das Zuweisungsverfahren ausfiihren ()]
ausgefuhrt (Power 571/1) (Power 571/1)

Endanschléage nicht
ordnungsgemalr’ eingestellt

Hindernisse im
Betriebsbereich des
Vorhangs

Blockierung des Systems Netzgerat hat den
nach mehreren aufeinander Schwellenwert fur den
folgenden Betéatigungen Temperaturschutz erreicht

Tarierung der Endanschléage ausfuhren

System halt nicht in der

richtigen Position an Eventuell vorhandene Hindernisse im

Betriebsbereich des Vorhangs entfernen

Netzgerat einige Minuten abkihlen lassen und
erneut die Betatigung des Systems versuchen

Technische Daten (siehe Anlagen “F” Abb. “1F” - “M” Abb. “1M")

Elektrische Versorgung: 90 - 250 VAC, 50 - 60 Hz (Power 571/1) — 230 VAC, 50 Hz (Power 571/2)
Leistungsaufnahme: 55 W (Power 571/1) - 130 W (Power 571/2)

Laufgeschwindigkeit: 25 cm/s

Empfangsfrequenz des Funkfrequenzchips: 868 MHz, 915 MHz (Power 571/1)

Méoglichkeit der Einzelansteuerung tber die Taste SINGLE (Power 571/1)

Moglichkeit der Simultanansteuerung tber die Taste GROUP (power 571/1)

Ausfiihrung nach EG-Norm

Abmessungen: 50 mm x 100 mm x 290 mm

Gewicht: 1,2 Kg (Power 571/1) - 2,2 Kg (Power 571/2)

6
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Inleiding

Deze handleiding maakt deel uit van het product en moet ook na installatie zorgvuldig
bewaard worden.

In de handleiding treft u de aanwijzingen voor een correcte installatie en een correct
gebruik van het systeem aan.

Het is belangrijk dat deze aanwijzingen strikt worden opgevolgd om schade/letsel aan
zaken/personen te voorkomen.

Power 571 is een systeem voor plooigordijnen met motorbediening, ontworpen om gebruikt te worden

voor interieu

rtoepassingen.

Het kwaliteitssysteem van Mottura S.p.A. is gecertificeerd volgens de norm UNI EN ISO 9001:2008
door de certificeringsinstelling DNV en garandeert controle van de fabrieksproductie.
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Technische beschrijving

Power 571 is een elektromechanisch systeem waarvan het mechanische gedeelte uit het volgende

geéxtrudeerde structuur van aluminiumlegering 6060 T6 UNI 8278

polyurethaan tandriem voor vermogensoverdracht met stalen strengen en bekleding voor
reductie van de wrijving

motorkatrol van thermoplastisch materiaal met stalen draagstructuur

tussenkatrol van thermoplastisch materiaal met stalen draagstructuur en spaninrichting van de
riem voor vermogensoverdracht

tandschijven op kogellagers voor de verplaatsing van de aandrijfriemring

runners op kogellagers voor ondersteuning en verplaatsing van de stof

Power 571/1 wordt bediend door een reductiemotor van 24 Vdc met encoder, geregeld door een
elektronische kaart met “switching” voedingsinrichting, regellogica en geintegreerde bi-directionele
RF-ontvanger.

Power 571/2 wordt bediend door een reductiemotor van 230 Vac, 50 Hz (op verzoek 110 Vac, 60 Hz)
met elektromechanische eindschakelaars.

32

1

7258 rD



Gebruiksbestemming

Het Power 571 systeem is bedoeld voor interieurtoepassingen in woningen, winkels en openbare
gebouwen als bescherming tegen zonnestraling en is uitsluitend voor horizontale plaatsing ontworpen.
Derhalve wordt elk ander gebruik als niet-conform de technische specificaties beschouwd en vallen
eventuele storingen of schade/letsel veroorzaakt aan zaken/personen niet onder de verantwoordelijkheid
van de fabrikant.

Gebruiksvoorwaarden

De motorgroep van het Power 571 systeem is niet geschikt voor omgevingen met explosiegevaar en
in situaties die een beveiligingsgraad van meer dan IP30 vereisen.

Voorwaarden voor de correcte werking van het Power 571 systeem zijn een passende elektrische
voeding (Power 571/1 = spanning 90 - 250 Vac en frequentie 50 - 60 Hz; Power 571/2 = spanning 230 Vac
en frequentie 50 Hz; zie hoofdstuk “Elektrische aansluitingen”), een voldoende resistente structuur om het
gewicht van het systeem en de belastingen waaraan het wordt blootgesteld te verdragen en een
omgevingstemperatuur tussen + 10° C en + 50° C.

Belangrijke veiligheidvoorschriften voor de installatie en het gebruik

De installatie en de elektrische aansluitingen mogen uitsluitend door vakkundig personeel worden
verricht, met een passende gereedschapsuitrusting en onder veilige omstandigheden, door de in deze
handleiding vermelde aanwijzingen op te volgen.

Het systeem moet zodanig geinstalleerd worden dat de motorgroep zich op een minimumafstand van
2,5 m vanaf de vloer (of vanaf de dichtstbijzijnde toegangsvioer) bevindt.

De bedieningsknop van het systeem moet buiten het werkingsgebied geinstalleerd worden, op een
minimumafstand van 1,5 m vanaf de vloer (of vanaf de dichtstbijzijnde toegangsvloer) en met zicht op het
systeem.

Alle werkzaamheden van gewoon of buitengewoon onderhoud mogen uitsluitend door vakkundig
personeel worden verricht, na het systeem van het elektriciteitsnet te hebben afgekoppeld.

Indien het nodig mocht zijn om werkzaamheden te verrichten binnen het werkingsgebied van het
systeem (bijv. ramen lappen, stof verwijderen, enz.), moet activering van de bedieningselementen van het
systeem volstrekt verhinderd worden of moet het systeem van het elektriciteitsnet afgekoppeld worden.

De eventuele vervanging van onderdelen moet met originele onderdelen gebeuren, en elk type
aanpassing of eigenhandige reparatie moet vermeden worden. In tegengesteld geval acht Mottura zich van
elke aansprakelijkheid ontheven voor schade/letsel aan zaken/personen voortvioeiend uit de hierboven
vermelde werkzaamheden.

Laat kinderen niet spelen met de bedieningssystemen van het gordijn. Houd deze
bedieningssystemen buiten hun bereik.

Voer periodieke controles uit om de toestand van de mechanische en elektrische onderdelen na te
kijken. Tref geschikte maatregelen om het gebruik van het systeem te voorkomen als dit in afwachting van
onderhoud is.

Controleer de beweging van het systeem tijdens het normale gebruik. Voorkom dat mensen het
werkingsgebied van het systeem naderen zolang het systeem niet volledig gestopt is.

Montage en installatie

In de bijlagen “A” - “B” - “C” - “D” zijn de aanwijzingen voor de correcte montage en bevestiging van
het Power 571 systeem vermeld.

Gebruik voor de bevestiging van de steunen pluggen of schroeven die geschikt zijn
voor de structuur waarop het systeem geinstalleerd wordt.

Controleer of de structuur correct bemeten is voor het gewicht van het systeem.

2
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Elektrische aansluitingen

VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN
Men adviseert om de aansluiting van de motor op het elektriciteitsnet, op de
bedieningsinrichtingen en op eventuele externe eenheden uitsluitend door vakkundig personeel
te laten uitvoeren.
A Het is verboden aan de motor te zitten terwijl deze gevoed is. VOor elke werkzaamheid moet het
systeem van het elektriciteitsnet worden afgekoppeld zodat het tijdens de duur van de

werkzaamheden geisoleerd is.

In de bijlagen “E” - “F” zijn de aanwijzingen voor de correcte aansluiting van het Power 571/1 systeem
volgens de methode “2+3 draden” (voeding en bedieningen op verschillende installaties) vermeld. In dit
geval is het mogelijk om enkele en gelijktijdige bedieningen via draad te realiseren.

In de bijlage “G” zijn de aanwijzingen voor de correcte aansluiting van het Power 571/2 systeem volgens
de methode “3 draden” vermeld (voeding en bedieningen op dezelfde installatie).

Sluit nooit twee of meerdere Power 571/2 parallel op hetzelfde wisselcontact van een drukknop of
op dezelfde uitgang van een regeleenheid of van een R. F. ontvanger aan (zie bijlage “G”).

Gebruik, daar waar het gebruik van drukknoppen voor de directe controle van de motor is voorzien
(zonder regeleenheid), alleen drukknoppen van het type art. 5096 of art. 5097 - van 10A, met twee contacten
met vergrendeling en middelste OFF.

Power 571/1

De fabrieksinstelling van de motorgroep van het Power 571/1 systeem is dusdanig dat, voordat hij
gebruikt kan worden, de eindschakelaars afgesteld moeten worden (bij inschakeling van de voeding,
beginnen de leds “1” en “2” van het toetsenbord op de motor te knipperen).

Tijdens de instelprocedure van de eindschakelaars wordt het toerental van de motor
gereduceerd ten opzichte van de nominale waarde.

Aangezien de eindschakelaars niet ingesteld zijn, moet goed gelet worden op de
positie die het systeem bereikt.

Eventuele horten of stoten kunnen het systeem onherstelbaar beschadigen.
Controleer regelmatig of de eindschakelaars van het systeem overeenkomen met de

gewenst stopposities en geen wijzigingen hebben ondergaan.
Koppel de aandrijfas aan (zie bijlage “B”)
Bevestig de motorgroep aan de motorkatrol (zie bijlage “C”)
Breng de stof op de runners aan (aangeraden)
Sluit de motorgroep op het elektriciteitsnet en de bedieningsinrichtingen aan (zie bijlagen “E” - “F")

Hw DR

Automatische instelling van de eindschakelaars
De bewegingscommando’s kunnen via draad of via radio gegeven worden.

1. Deleds “1” en “2” knipperen gelijktijdig
2. Een bewegingscommando geven (via draad of via radio)

3. Het systeem verricht een openende beweging tot en met een lichte forcering om de
eindschakelaarpositie “Volledig open” te bepalen

4. Het systeem verricht een sluitende beweging tot en met een lichte forcering om de
eindschakelaarpositie “Volledig gesloten” te bepalen

5. Na enkele seconden geven de leds “1” en “2” één enkel synchroon knippersignaal af, om aan te
geven dat de automatische instelprocedure van de eindschakelaars correct is verlopen

Opmerking: als tijdens de automatische instelprocedure van de eindschakelaars een willekeurig
commando wordt gegeven (via draad of via radio), wordt de procedure onderbroken en wordt geen enkel
gegeven opgeslagen. Om de eindschakelaars in te stellen, moet dus de procedure vanaf punt “1” herhaald
worden.

TijJdens de normale werking stopt het systeem véér de eindschakelaarpositie “Volledig open” (op circa
5% van de volledige lengte) om de stof en de mechanische organen te ontzien.

3
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Volg de volgende procedure als het nodig mocht zijn om de eindschakelaarposities “Volledig open” en
“Volledig gesloten” onderling om te wisselen.

1. Druk op de “RESET” knop en druk binnen 5 seconden gelijktijdig op de knoppen “1” en “2".

2. Na 5 seconden meldt een dubbel gelijktijdig knippersignaal van de leds “RESET", “1” en “2” dat
de omkering heeft plaatsgevonden.

Handmatige instelling van de eindschakelaars

Indien het niet mogelijk is om de automatische instelprocedure van de eindschakelaars tot een einde
te brengen of men andere dan de automatisch ingestelde stopposities wil instellen, kan de handmatige
instelprocedure van de eindschakelaars uitgevoerd worden (zie bijlage “H” fig. “2H").

De bewegingscommando’s kunnen met het drukknoppenbord op de motor of via draad. Tijdens de
afstelprocedure van de eindschakelaars is de radio-ontvanger geblokkeerd.

1. De leds “1" en “2” knipperen gelijktijdig

2. Houd de “RESET” knop 5 seconden ingedrukt
3. Led“l" gaat branden
4

Bedien de motor met de bedieningsknop of de knoppen “1” en “2” van het toetsenbord op de
motor tot het punt waar men de eerste eindschakelaar wil instellen

Druk op de “RESET” knop of op de stopknop (art. 5431, art. 5461)
Led “1" gaat uit en led “2” gaat branden

o o

7. Bedien de motor met de bedieningsknop of de knoppen “1” en “2” van het toetsenbord op de
motor tot het punt waar men de tweede eindschakelaar wil instellen

8. Druk op de “RESET” knop of op de stopknop (art. 5431, art. 5461)
9. Led*2” gaat uit

10. Na enkele seconden, geven led “1" en “2" gelijktijdig een enkel knippersignaal af, wat aangeeft
dat de afstelprocedure van de eindschakelaars correct verlopen is.

Als tijdens de afstelprocedure van de eindschakelaars de stroom mocht uitvallen, behoudt de
regelelektronica van de motor de vorige instellingen. Als men de afstelprocedure van de eindschakelaars wil
afbreken, hoeft men dus slechts de voeding te onttrekken om de eerder opgeslagen gegevens te herstellen.

Afstelprocedure van de tussenstops

Na de afstelprocedure van de eindschakelaars, is het mogelijk om maximaal twee tussenstops in te
stellen (zie bijlage “I”).

1. Bedien het systeem tot de positie waarop men de eerste tussenstop wil instellen

2. Druk 5 seconden op de knop “1” van het toetsenbord op de motor

3. De led “1" geeft een knippersignaal af om aan te geven dat het commando ontvangen is.
Als men een tweede tussenstop wil instellen: (niet strikt noodzakelijk)

4. Bedien het systeem tot de positie waar men de tweede tussenstop wil instellen.

5. Druk 5 seconden op de knop “2” van het toetsenbord op de motor

6. De led “2” geeft een knippersignaal af om aan te geven dat het commando ontvangen is.

Indien tussenstops zijn ingesteld, zal het systeem bij elke bediening de eerste tussenstop bereiken. Als
men het gordijn compleet wil openen of sluiten, moet het commando, of het nu van een drukknop of een
radiobesturing afkomstig is, 4 seconden duren (de rode led “RESET” van het toetsenbord op de motor gaat
een fractie van een seconde uit om aan te geven dat het commando ontvangen is).

De tussenstops kunnen op elk moment volgens de eerder beschreven procedure gewijzigd worden,
zonder dat men aan de eindschakelaars aan de uiteinden hoeft te komen. Om de tussenstops te elimineren,
moet men 4 seconden gelijktijdig op de knoppen “1” en “2” van het toetsenbord op de motor drukken (de
corresponderende leds geven een knippersignaal af om aan te geven dat de tussenstops gewist zijn).
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Reset de eindschakelaars
Deze procedure wist alle eindschakelaars die in het geheugen van de Power 571/1 aanwezig zijn,
door hem terug te stellen op de fabrieksinstellingen.
1. Houd de “RESET” knop 5 seconden ingedrukt. Led “1” gaat branden
2. Druk op de “RESET"” knop of op de stopknop (art. 5431, art. 5461). Led “1” gaat uit en led “2”
gaat branden
3. Druk op de “RESET” knop of op de stopknop (art. 5431, art. 5461). Led “2" gaat uit
4. Na enkele seconden, geven led “1” en “2” gelijktijdig knipperen

Als tijdens de resetprocedure van de eindschakelaars de stroom mocht uitvallen, behoudt de
regelelektronica van de motor de vorige instellingen. Als men de resetprocedure van de eindschakelaars wil
afbreken, hoeft men dus slechts de voeding te onttrekken om de eerder opgeslagen gegevens te herstellen.

Koppeling met RF-radio-ontvanger
Om Power 571/1 via radio te besturen, moet het systeem aan een afstandsbediening gekoppeld
worden. Volg hiervoor de volgende procedure (zie bijlage “H” fig. “3H").
1. Bereid de zender voor door hem op de bedrijffswijze voor koppeling in te stellen (zie de
technische handleiding van de gebruikte zender)

2. Druk 5 seconden op de R. F.-knop van het toetsenbord op de motor (het knipperen van de “R. F.”
led van het toetsenbord op de motor bevestigt de correcte uitvoering van de koppelingsprocedure)

Power 571/2

Handmatige instelling van de eindschakelaars

De fabrieksinstelling van de motorgroep van het systeem Power 571/2 is zodanig dat een bepaalde
slagwaarde sowieso is voorzien (zie bijlage “M”).

Tijdens de handmatige instelprocedure van de eindschakelaars is het toerental van de
motor gelijk aan de nominale waarde.

Moet goed gelet worden op de positie die het systeem bereikt.

Eventuele horten of stoten kunnen het systeem onherstelbaar beschadigen.

Controleer regelmatig of de eindschakelaars van het systeem overeenkomen met de
gewenst stopposities en geen wijzigingen hebben ondergaan.

Opmerking: gezien de mogelijke moeite met de fijnafstelling van de eindschakelaars van Power 571/2,
kan besloten worden om de handmatige instelprocedure van de eindschakelaars op de “werkbank” te
verrichten alvorens het systeem te installeren.

Voer de afstelling uitsluitend uit met de drukknop art. 5096 (zie bijlage “G").

Als eerste handeling dient men op correcte wijze de betekenis van de drukknoppen van de
eindschakelaar te bepalen. Deze kunnen een andere betekenis aannemen afhankelijk van de wijze waarop
het systeem is geassembleerd. Een foutieve interpretatie van de betekenis van de drukknoppen van de
eindschakelaar kan beschadiging van het systeem veroorzaken.

1. Plaats de overlapstang in een tussenstand ten opzichte van wat zijn totale slag zal zijn

Koppel de aandrijfas aan (zie bijlage “B”)

Bevestig de motorgroep aan de motorkatrol (zie bijlage “C”")

Breng de stof op de runners aan (aangeraden)

Sluit de motorgroep op het elektriciteitsnet en de bedieningsinrichtingen aan (zie bijlage “G”)

Om de eerste eindschakelaarpositie in te stellen, moet het systeem in de gewenste richting bediend

worden (bijvoorbeeld geopend worden) en op de betreffende drukknop van de eindschakelaar

gedrukt worden. Deze zal ingedrukt blijven (als men de verkeerde knop probeert in te drukken, blijft
deze niet ingedrukt of voelt men een trilling; laat in dat geval onmiddellijk de knop los)

7. Bij het bereiken van de gewenste eindschakelaarpositie, moet het systeem kortstondig in de
tegengestelde richting worden bediend (de ingedrukte knop van de eindschakelaar komt
automatisch los)

8. Om de tweede eindschakelaarpositie in te stellen, moet het systeem in de tegengestelde
richting van die voor de instelling van de eerste eindschakelaar bediend worden (bijvoorbeeld
gesloten worden) en moet op de betreffende drukknop van de eindschakelaar gedrukt worden.
Deze zal ingedrukt blijven (als men de verkeerde knop probeert in te drukken, blijft deze niet
ingedrukt of voelt men een trilling; laat in dat geval onmiddellijk de knop los)

9. Bij het bereiken van de gewenste eindschakelaarpositie, moet het systeem kortstondig in de
tegengestelde richting worden bediend (de ingedrukte knop van de eindschakelaar komt
automatisch los)

R o
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Opmerking: aangezien de snelheid van de motor tijdens de handmatige instelprocedure van de
eindschakelaars bijzonder hoog is (gelijk aan de nominale waarde), kan fijnafstelling moeilijk blijken. Voor een
eventuele aanpassing van de eindschakelaarpositie “Volledig gesloten”:

1. Bedien het systeem tot activering van de eerder ingestelde eindschakelaar “Volledig gesloten”
2. Verwijder de motorgroep van de motorkatrol
3. Stel de positie van de overlapstang met de hand af
4. Bevestig opnieuw de motorgroep aan de motorkatrol
Indien de installatie voorziet in voeding van de Power 571/2 via:
e een regeleenheid
e een radio-ontvanger
e een Home en Building Automation eenheid

mag de afstelling niet uitgevoerd worden door deze apparatuur te gebruiken, aangezien hun
bediening van het zelfhoudende en niet-pulstype is (dit kan namelijk onherstelbare schade aan het
systeem veroorzaken).

Verwijdering van de motor

De verwijdering van de motor van de motorkatrol is een handeling waaraan bijzondere
aandacht besteed moet worden.

Zorg ervoor dat tijdens deze handeling niemand zich onder het systeem ophoudt.

Volg de aanwijzingen in bijlage “N” en ondersteun de motor alvorens op de knoppen voor loskoppeling
te drukken, om te voorkomen dat de motor wegens zijn gewicht naar beneden valt.

Verhelpen van storingen

STORING MOGELIJKE OORZAAK REMEDIE
Eindschakelaars niet correct Voer de afstelprocedure van de
afgesteld eindschakelaars uit

Controleer en corrigeer de bedrading

Verkeerde bedrading volgens de aanwijzingen in deze handleiding

Het systeem beweegt niet Geen spanning op de : . -
voedingslijn Herstel de spanning op de voedingslijn
Motorgroep defect Vraag de vervanging van de motorgroep
Koppeling R. F. niet Voer de koppelingsprocedure uit
uitgevoerd (Power 571/1) (Power 571/1)
Eindschakelaars niet correct Voer de afstelprocedure van de
. afgesteld eindschakelaars uit
Het systeem stopt niet in de Obstakels in het
correcte positie YDSIakels in Ne Verwijder eventuele obstakels uit het 8
werklngﬁgebled van het werkingsgebied van het gordijn e
gordijn aanwezig ®©
Blokkering van het systeem | De voedingsinrichting heeft de| Laat de voedingsinrichting enkele minuten B
na verscheidene malen thermische afkoelen en probeer dan het gordijn L)
bediening achter elkaar beveiligingsdrempel bereikt opnieuw te bedienen %

Technische kenmerken (zie bijlagen “F” fig. “1F” - “M” fig. “1M")
Elektrische voeding: 90 - 250 Vac, 50 - 60 Hz (Power 571/1) - 230 Vac, 50 Hz (Power 571/2)
Krachtsverbruik: 55 W (Power 571/1) - 130 W (Power 571/2)
Loopsnelheid: 25 cm/s
Ontvangstfrequentie radiofrequentie-chip: 868 MHz - 915 MHz (Power 571/1)
Mogelijkheid van enkele aansturing via SINGLE drukknop (Power 571/1)
Mogelijkheid van gelijktijdige aansturing via GROUP drukknop (Power 571/1)
Constructie volgens CE-normen
Afmetingen: 50 mm x 100 mm x 290 mm
Gewicht: 1,2 Kg (Power 571/1) - 2,2 Kg (Power 571/2)
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BBeaneHune

HaHHas WHCTPYKUUA ABNAeTCA OONOJIHEHMeM K NPOAYKTY U OOJIXHa ObITb COXpaHeHa
nocrie yCTaHOBKMW.

[daHHas WHCTPYyKUuMA copepXuT B cebe ykaszaHuMss no Oe3onacHOM YCTaHOBKE U
npaBUNbHOMY UCMNOJSIb30OBaHUIO CUCTEMBI.

BHumaHue! BaXHO TOYHO BbINOJIHATL BCE YKa3aHUS WMHCTPYKUUA BO u3bexaHue
HaHeceHus ywepba nomeLleHnAM 1 Bpeaa noasam.

Power 571 — 3To cucTemMa Ansl ApanvpoBaHHbIX LUTOP, yrpaBnsemasi MOTOpoM, paspaboTaHHas Anst
UCMOb30BaHUSI BHYTPW NMOMELLEHWIA.

YpoBeHb kadectBa KomnaHun Mottura S.p.A. noaTBepaéH cepTudrkaTtom B COOTBETCTBMM C HOPMaMU
UNI EN ISO 9001:2008, BblgaHHbI opraHoMm DNV, 4To rapaHTUpyeT KOHTPOIb NPOU3BOAMMOMN NPOAYKLUN.

TexHUn4yeckoe onucaHue

Power 571 aTo anekTpoMexaHuyeckas cuctemMa, MexaHmyeckas 4acTb KOTOPOW COCTOUT U3 .
» [etanu n3 antommHneBoro cnnaea 6060 T6 UNI 8278
> 3ybuatad nonuypeTaHoBas feHTa ANA nepegays MOLHOCTU CO CTalflbHbIMW BOJIOKHAMMW C
aHTUPUKLMOHHON OBLLIMBKOMN.
» beryHok oT moTopa B Tepmonnactuke. OCHOBHOW HECYLLUA 3NeMEeHT — U3 cTanu.
> BosBpaTHbii GeryHok B Tepmornnactuke. OCHOBHOW HeCyLMA 3neMeHT — u3 ctanu wu
YCTPOWCTBO HATSXEHWNs NeHTbl, NepefaroLen MOLLHOCTb
> 3ybuaTble GapabaHbl Ha cdepuyecKkMx MOALMUMHUKAX ANA OBMKEHUS 3aKONbLOBaHHOW NEHTbI
nepegayv MOLLHOCTM.
> bBeryHku Ha cihepmnyecknx nogwmnHUKax onsa yaepxaHusa u nepeMeLLeHns TKaHu.
Power 571/1 npuBogutcs B OBWMXEHWE MOTopeaykTopoM 24 B/DC ¢ gaTyMkoM nonoxeHus, Kotopbin
yrnpaBnsieTca 3NEeKTPOHHOW NnaTon B KOMMMEKTe C NepekniovalowmmM nutaTenem, nNOrmkon ynpasneHus u
BCTPOEHHbIM NMPUEMHUKOM C ABYCTOPOHHEWN PagnOoCBS3bIO.

Power 571/2 npuBoauTca B OBWXEHWE MoTopedyktopom, pabotawowum ot 230 B/AC, 50 Iy (no
3akasy - 110 B/AC, 60 ') ¢ anekTpoMexaHU4eCKUMUN OrpaHNYNTENSAMU Xoaa.

1
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O6nacTtb NnpuMeHeHus

Cuctema Power 571 Obina paspabotaHa Ons YCTaAHOBKM BHYTPU KUIbIX, TOProBblX, OCMCHBIX
NMOMELLIEHNA B KayecTBe CUCTEMbl 3alMTbl OT COSIHEYHOrO CBETa, a Takke Oblia CrnpoeKkTMpoBaHa
UCKITIOYNTENBHO AMNsl FOPU3OHTaNbHOM YCTaHOBKU. B 3aTon cBA3W niobas uHag maHepa UCNONb30BaHWUSA U
YCTAHOBKM CUCTEMbl OyaeT BbIXOOUTb 3@ paMKUM MPOM3BOACTBEHHBLIX HOPM, a 3HauyuT, 3a nobble
nocregyLime HeucnpaBHOCTH, MMBO NPUYMHEHHbIE yLLepObl NPON3BOAMTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTH.

YcnoBua ncnonb3oBaHus

MoTop, ycTaHOBMEHHbIA B cucteme Power 571 He npucnocoBneH K UCNofb30BaHUIO B MOMELLEHMSAX
BbICOKOW OMacHOCTU (Hanpumep, B3pbiB) U B MOMELLEHUSIX, KOTOPbIE AOMKHbI COOTBETCTBOBaTbL YPOBHIO
6e3onacHocTun bonee IP30.

YcnoBusi, Heobxoanmble ANsi XOPOLWEro (pyHKUMOHMPOBaHMsA cuctembl Power 571 coOTBETCTBYIOT
CTaHOapTHOW CXeme 3arekTpuyeckoro nogkntodeHus (Power 571/1 = HanpsbkeHne 90 - 250 B/AC c
yactoton 50 - 60 I'u; Power 571/2 = HanpshkeHne 230 B/AC u vactota 50 l'u; cmoTpu pasgen
"OnekTpudeckme nogknoveHusa"). Cuctema sABnsieT cobOOM YCTOMYMBOE YCTPOWCTBO. PekomeHayemas
TemnepaTtypa + 10° C e + 50° C.

BaXxHble MHCTPYKUUU NO Oe3onacHocTH npu yctaHOBKe U 3KCcnyaTauuum

YcraHoBKa n AneKTpunyeckoe nogkn4yeHune OOJTKHbI BbIMOJTHATLCA nniib TOnNbKO
KBa.I'IM(bI/ILI,I/IpOBaHHbIM nepcoHasnomMm cC HeobxoaMMbIM 060py,U,OBaHVIeM M B COCTOSIHUM ©e3onacHocCTH,
cobntogas Tpe6OBaHl/Iﬂ, npmeeaeHHble B AaHHOM pyKOBOLCTBE.

Cuctema pomxHa ycTaHaBnvMBaTbCA Takum oBpasom, 4Tobbl rpynna ABuratens Haxogunacb Ha
BblCOTE 2,5 M MUHVMMYM OT nona (unu oT Grvkanwen NIOCKOCTU ANS JOCTYNa).

KHomka BKIOYEHUS CUCTEMbI [OSKHa OblTb YycTaHOBNeHa BHe paboyero npoCcTpaHCTBa, Ha
MWHUMaIbHOM BbicOTe OT nofa B 1,5 M (Mnv oT 6nvkaliliei NiockocTH Ans AocTyna) ¢ 0630pOM CUCTEMDI.

JTiobble pa60Tb| no niaHoBOMY WK HenrnaHoBOMY O6Cﬂy)KMBaHI/HO OOJIXHbl BbINOJNMHATLCA IALLb
TONbKO KBaJ'II/I(bI/ILI,I/IDOBaHHbIM nepcoHariom, npeaBapuTenbHO OTKIMK4YMB CUCTEMY OT SJ'IeKTpVILIeCKOIZ ceTn.

B cnyyae HeobOxoaMmoOCTM BbINOMHEHMS paboT, 3aHMmasa paboyee NPOCTPaHCTBO cucteMbl (Hamp.,
MbITbe CTEKOM, yaaneHuwe TKaHu v T.4.) Heobxoaumo npefoTBpaTUTb BKIHOMEHME YCTPOWCTB MpuBoAa B
OBVXeHne CUCTEMbI U Xe OTKINKYUTb CUCTEMY OT SJ'IeKTpI/I‘-IeCKOVI ceTun.

Bo3MoxHasi 3amMeHa KOMMOHEHTOB nNpegnonaraeT 3aMeHy Ha WAEHTUYHble AeTanu (OpuriMHarbl)
nponsBoacTea Mottura, Bo nsbexaHue HapylieHun noboro poga. B mnHom cnyvae Mottura S.p.A. He HecéT
OTBETCTBEHHOCTU 32 BO3MOXHbIE yLepObl NpeaMeTaM 1 yBeYbs JIOASM.

He paspewaTtb AeTaAM urpaTb C yCTPOWCTBaMM yrnpaBneHms cuctembl. [epxatb B HEOOCTYNHOM Ans
JeTen mecre.

lMeproamyeckn npoBepsINTE UCMPABHOCTb JMEKTPUYECKUX W MEXaHUYECKMX 4YacTenm cuctembl. B
crny4yae CKOpro KOHTpors NMbo peMoHTa CUCTEMbI HEOOXOAMMO 3apaHee MPUHSTbL AEWCTBUS MO U30NSALUK
CUCTEMBI.

Bo Bpemsi HopmanbHOM 3KCnyaTauMmM CcucTeMbl npoBepsnTe ee paboty. He pgonyckante
npubnmkeHve nogen kK paboyemy NpoCTPaHCTBY CUCTEMBI, MOKa OHa NOMHOCTLI0 HE OCTAHOBUTCS.

COGopka n yctaHOBKa
B npunoxenusix “A” - “B” - “C" - “D” copepxaTcsl ykasaHusi Mo npaBuriam CcOOPKM U YCTAHOBKM
cuctemsl Power 571.

[ns ycTaHOBKM KPOHLWTEMHOB HEOGXO0AUMO UCnonb3oBaTh A06en nubéo reosam,
COOTBETCTBYHOLUME CTPYKTYpPE NOBEPXHOCTU, HA KOTOPYIO NSTAHUPYETCA YCTaHOBKa
CUCTEeMbI.

YaocToBepsanTeCh, YTO CTPYKTYpa NOBEPXHOCTU NoaAepXUBaeT BEC CUCTEMBI.

2
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3ﬂeKTpM‘-IeCKMe noaKknw4yeHusA

KBaJ'IVI(bVILI,VIDOBaHHOMy nepcoHarny.

KaTeropmquKM 3arnpellaetca BMeLLINBaATbLCA B pa60Ty MOTOpa, Korga OH NOLKIMIOYEH K CETWU.

HOPMbI BE3OIMNACHOCTHU
& Bce onepauun no ycTaHOBKE M MOAKITIOYEHUIO CUCTEMbl K CETU PEKOMEHOYyeTCs OCYLUEeCTBNATh
A Mepen HavanoM ocyLlecTBeHUs NoBbIX AENCTBUA C CUCTEMOW, HEOBXOANMO OTKIIOUUTL €€ Ha

BC€E BpeMA OCyLUeCTBIIEHNA onepalnn.

B npunoxenuns “E” - “F” cogepxarca ykasaHus Mo npaBuribHOMY MOAKIOYEHU0 cnctemsl Power 571/1,
B COOTBETCTBUM C MeToaukon “2+3 kabens”. B aTomM crnyyae BO3MOXHO rpynnoBoe nmbo OAMHOYHOE
ynpasneHue Yepe3s kabenb.

B npunoxeHue “G” cogepxaTcs ykazaHus Mo npaBuIibHOMY MOAKMOYEHUIO cuctembl Power 571/2, B
COOTBETCTBMM C MeToAMKON “3 kabens”.

Hukorpa He nopgknioyatb napannenbHo aBa u 6onee Power 571/2 kK ogHOMY KaHasny KHOMOK,
OAHOMY BbIXoAy NoAcTaHUUKU, K ogHOMY pecuBepy (CM. npunoxeHue “G”).

B cnyyasx npamoro ynpasneHuss Power 571/2 ¢ nomoLbio KHOMoK (6e3 noacraHuumn) mcnonb3oBaTb
TONbKO KHOMNKK apT. 5096 1 apT. 5097 — ot 10A 0O ABOMHOrO KOHTaKTa.

Power 571/1

[Ona nepBoHavanbHoi paboTbl ¢ MOTOpoM Ans cuctem Power 571/1, npovsBoauMble KOMMAHUEN,
HeobxoamMMa perynMpoBKa KOHLEBbIX BblkntoyaTenen (Npu NOAKMYEHUM B ceTb, namnoyvkm “1” n “2”
pacnornoxeHHble Ha pebpe MOTopa HaYHyT MUraTb).

Bo BpemA HaCTpOﬁKM OrpaHM‘-WITe.HEﬁ XoAaa pexum BpawleHusa aBuratensa CHUXeH
no cpaBHeHN C HOMUHaINbHbLIM 3HaA4Y€eHNeM.

Ecnu koHUeBble BbIKMOYaTeNnu He yCTaHOBIEHbI, 0OpaTuTe 0cob60e BHMMaHWE Ha
nornoxeHue, KOTopoe AoCTUraeT cucTema.

Bo3MoXHble yAapbl MOryT HaHeCTU HenonpaBMMblﬁ Bpen cucrteme.

nepMOAVI‘-IeCKM HpOBepﬂﬁTe, YTOOLI KOHLeBbIl€ BblKnro4yaTenun CUCTEeMbI
cooTBeTCTBOBAJIN NMOJIOXEHUK (*)VI KcaTtopa.

MoaknounTs Begywmn Ban (Cm. npunoxexHue “B”)
MoaknioYnTe MOTOP K MOTOPHOMY POMnUKY (CM. npunoxexue “C")
MogBecuTb TkaHb Ha GeryHku (pekomeHayeTcs)

P w DN

MoaxntounTe MOTOP K CETUM U 0BOPYAOBaHMIO yNpaBneHus (CM. npunoxexus “E” - “F")

ABTOMaTM4YeCKasa HaCTpoMKa orpaHnumTenemn xopa
KOMaH,EI,bI OBUXEeHUA MOTryT nogaBaTbCA No nNposoAy Ui paguocurHanamn.
1. WHawnkaTopsl “1” n “2” MuratoT o4HOBPEMEHHO
2. Togante komaHay ABMXEHMSA (MO MPOBOAAM UIN PaaMOCUTHANoM)

3. CucTtema BbINOMHAET OTKpbITME, NPUKIaAbliBasi erkoe ycunue, 4tobbl onpeaenutb nosoxeHne
“NOSTHOCTBIO OTKPLITOrO” OrpaHNYNTENSa Xo4a

4. CwucTema BbINOMHSAET 3aKpbiTUE, NpUKIagbiBas nerkoe ycunme, 4tobbl onpegenntb NosioXeHne
“NOMNHOCTBIO 3aKPbLITOr0” orpaHMyYMTENsa xoda

5. Heckonbko cekyHA CnycTs uHAMKaTopbl “1” 1 “2” BCNbIXHYT OAUH pa3 OAHOBPEMEHHO, yKasblBas,
YTO npouedypa aBTOMATMYECKOW HACTPOWMKM oOrpaHuuuTenen xoga 6bina npaBurbHO
BbINosiHeHa.

NMpumeyaHue: ecnu BO BpemMs npoueaypbl aBTOMATUYECKOW HACTPOWKW orpaHuumtenen xona
nogaetca Kakad-nubo komaHga (Mo MpoBOdaM WnWM paguMocurHanom), TOo npouedypa npekpallaeTcs u
HMKaKne JaHHble Ha BBOOATCS B NamATb. [103TOMY, ANS HACTPOWKKM OrpaHnyuTenemn xoga HeobxogMmo cHoBa
NOBTOPUTL NpoLenypy C nyHkra “1”.

Bo Bpemsi HopmanbHOM paboTbl CUCTEMa OCTaHOBUTCH 3apaHee No OTHOLUEHUIO K OrpaHNYMTeNto Xoaa
"NONMHOCTBIO OTKPLITO" (OKOMO 5% OT 06LLEN ANWHBI), B LENAX 3aWUThl TKAHU U MEXaHUYECKUX OPraHoB.

3
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B cnyyae Heob6xoouMOCT! MOMEHATb MECTaMM MOSOXEHNUS OrpaHNYMTENS Xo4a "MONHOCTLI0 OTKPbITO"
1 "NOMHOCTBLIO 3aKPbLITO", BbIMNOMHUTE CrneayoLLyio npouenypy

1. Haxmute kHonky cbpoca “RESET” n oo ncredeHms 5 cekyHO HaXXMUTE OLHOBPEMEHHO KHOMKM
“1” M “2”

2. [lo ucteyeHumn 5 cekyHn OBoviHas ogHOBpeMeHHas BChblwka nHankatopos “RESET”, “1" n “2”
cBuaeTenbcTByeT 06 yCneLHOM N3MeHEHM HanpaBneHns ckragblBaHUs

Py4yHas HacTpoMKa KOHLEBbIX OrpaHu4nTenen

B cniyyae, ecnv npouenypy aBToMaTtU4eCckon HaCTPOVKM orpaHuuuTenein xoaa Henb3sa A0BEeCTU OO KOHUQ,
UnM Xe HeobXoOMMO HACTPOUTbL OPYrve MOSIOKEHUS] OCTAHOBKM, OTMIMYHbIE OT BBEAEHHbIX aBTOMAaTUYECKW,
MOXXHO BbIMOSHUTL NPOLEAYPY PYHHOM HACTPOVKM orpaHundmTenen xoda (cMm. npunoxexue "H" puc. "2H").

KomaHgbl aBuXeHus MOryT nogaBaTbCA OT KHOMOYHOW NaHenu gsuraTtens no nposoay. B npouecce
perynmpoBKM KOHLEBbIX BblKMO4aTenen pagno pecusep 386J'IOKMp0BaH.

1. Wuawmkatopsbl “1” n “2” muratoT 0gHOBPEMEHHO

2. [epxaTb B HaXaToOM COCTOSIHUM Ha NPOTSXEHUN 5 cekyHA KHomKy “RESET”
3. Jlamnouka “1” 3axokérca
4

[aTb BO3MOXHOCTb MOTOpPY paboTaTb MOCPeACTBOM KHOMKM HACTEHHOro ynpasreHusi, nnbo
KHOMoK “1” n “2" Ha pebpe moTopa, 4O TOro NOMOXEHUH, B KOTOPOM HEOBXOAMMO YCTAHOBUTL
nepBbI KOHLLEBOW BbIKIOYaTENb

Haxatb kHonky “RESET” nu6o kHony cton (apT. 5431, apT. 5461)
Namnouka “1” noracHeT, a “2” 3axokéTtca

7. [OaTb BO3MOXHOCTb MOTOpPY paboTaTb MOCPEeACTBOM KHOMKM HACTEHHOro ynpasreHusi, nnbo
KHOMOK “1” n “2" Ha pebpe moTopa, 40 TOro NOMOXEHUS, B KOTOPOM HEOOXOAMMO YCTaHOBUTb
BTOPOW KOHLEBOW BbIKMOYaTENb

8. Haxatb kHonKy “RESET” nu6o kHony cton (apT. 5431, apT. 5461)
9. Jlamnouka “2” noracHet

10. ‘-Iepes HECKOJTIbKO CeKyHA obe namnouyku CUHXPOHHO 3aXrytcda Onsa Toro, YTObbI YKa3aTb Ha
yAa4yHOe 3aBepLlieHune npouecca perysiimpoBkn KOHUEBbIX BbIKNtovaTenemn

Ecnn B npouecce perynvpoBkM KOHLEBLIX BblkNoYaTenen BHe3anHOo MNPUOCTaHOBMIIAcb nopava
3NEKTPO3HEPINN, INEKTPOHHbLIE YCTPOWCTBA YNpaBieHWst MOTOPOM 3amnoMHSIT BCE, YXKEe OCYLLUECTBNEHHbIE
ycTaHoBkM. Ecnn  BO3HUKHET HeEoOOXOOMMOCTb BEPHYTbCA K HayarbHbIM — YCTaHOBKAM  KOHLIEBbIX
BbIKMoYaTeNen HyXXHO OTKIYNUTL CUCTEMY U3 CETH.

o u

Mpouecc perynMpoBKN NPOMEXYTOYHbIX MOJIOXEeHUN
Mocne TOro, kak OTPErynMpoBaHbl MOMOXEHUS KOHLEBbIX BbIKIOYaTENEN BO3MOXHA YCTaHOBKA
NPOMEXYTOYHBIX OCTAHOBOK, He Goree 2 (CcM. npunoxexue “17).

1. [laTb BO3MOXHOCTb MOTOpPY pa60TaTb 00 TOro nofioXXeHmd, B KOTOPOM HeobxoaMmMo YCTaHOBUTb
nepByr NMPOMEXYTOYHYIO OCTaHOBKY

2. B TeyeHun 5 cekyHp Ha pebpe moTopa yaepKmBaTh KHOMKY “1”
3. WHaukatop “1” 3aroputcs, 4Tobbl COOBLLMTE O NOMYYEHUM KOMaHAbI
Ecnu Bbl XOTUTE YyCTAHOBUTbL BTOPYIO NMPOMEXYTOYHYIO OCTAHOBKY (HE 00s13aTenbHO):
4. Bkntouute cuctemMy [0 MNONIOXEHUSA, TAe HeobXoaMMO HACTpOUTb BTOPOE MOJIOXKEHUE
NPOMEXYTOYHON OCTaHOBKU
5. B TeyeHun 5 cekyHp Ha pebpe MoTopa yaepXmBaTb KHOMKY “2”
6. Wngukartop “2” 3aroputcd, 4Tobbl COOBLLMTL O MONYYEHUN KOMaHAbI

B cnyyae Hanuumsi yCTaHOBMNEHHbIX MPOMEXYTOYHbIX OCTAHOBOK, MPW KaXXOOM  BKIOYEHWUU
yCTpoOnCcTBa, cuctema OydeT nocrnegoBaTeNibHO JOoCTuraTb MEPBON MPOMEXYTOYHOW OCTaHoBKM. Ecnm
BO3HUKHET HEeoBXOOUMOCTb MOMHOMO OTKPbITUS/3AKPbITUA HYXXHO Ha MPOTSHXKEeHUW 4 cekyHO yaepXuBaTtb
KHOMKY Nnbo Ha KHOMKY HaCTEHHOro ynpasneHus, nmbo Ha nynbTe ynpasneHus (MHavkatop “RESET” Ha
pebpe MoTopa noracHeT Ha AO0NK0 CeKyHAbl, YTOObI COOBLUNTE O NONyYEHUM KOMaHAbI).

B nobon MOMEHT BO3MOXHO W3MEHUTb MOMOXEHWE MPOMEXYTOYHbLIX OCTaHOBOK. [ns 3TOro Het
HeobxoaoMMOCTM 3aTparuBaTb MOSOXEHWUS KOHUEBbIX BblKNoyatenen. [ns 3TOro HyxHO cregosaTtb
WHCTPYKLMAM, OnucaHHbiM Bbiwe. B cnydvae, ecnu Bbl 3axoTuTe OTKMIOYUTL NPOMEXYTOYHbIE OCTAHOBKU -
O[HOBPEMEHHO HaXMuTe Ha KHOMKM “1” 1 “2” Ha MOTOpe W MPOoAEpPXNUTE B HaXaTOM COCTOSHUWN 4 CeKyHAbl
(cooTBeTCTBYIOLME UHAMKATOPLI BCMbIXHYT, NOATBEPXAAas CTUPaHUE NOMOXEHWUIN MPOMEXYTOYHON OCTaHOBKMN).

4
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Reset KOHUEeBbIX BbIKIO4YaTeneun

OTta npouenypa ctupaet BCE KOHLeBble BblkMo4aTtens, uMetowecs B namatu Power 571/1,
BO3BpalLlad ero K 3aBOACKMM HaCTponKam.

1. [epxaTb B HaXaTOM COCTOSHUM Ha NPOTsXXeHun 5 cekyHa kHonky “RESET”. Jlamnouka “1” 3axokértca

2. Haxatb kHonky “RESET” nubo kHony cton (apT. 5431, apT. 5461). Jlamnoyka “1" noracHer, a “2”
3aXOKETCH

3. HaxaTtb kHonky “RESET” nubo kHony cton (apT. 5431, apT. 5461). Jlamnodyka “2” noracHeT
4. Yepes HeCKOMNbKO CeKyHA 00e uHgmnkatopsbl “1” n “2” muratoT 0AHOBPEMEHHO

Ecnm B npouecce ‘reset’” KOHUEBbIX BbIKMiouaTenen BHE3anHO MpUWOCTaHOBMNAack nopaya
3MNEKTPOIHEPTUM, SNEKTPOHHBLIE YCTPOMCTBA YNpaBieHUs MOTOPOM 3arnoMHSIT BCE, YK€ OCYLLEeCTBMEHHbIe
ycTaHoBKM. EcnvM  BO3HMKHET ~ HEeoOXOOMMOCTb BEpHYTbCS K HayarbHbIM = YCTAHOBKAM  KOHLEBbIX
BbIKIHOYaTENen Hy>KHO OTKITIOYUTL CUCTEMY M3 CETU.

BBeneHue paano4acTtoTHOro npueMHUKa B namMAaTb

Ana Toro, 4To6bl BLINOMHUTL paduoynpaeneHe cuctemoin Power 571/1, Heob6xoaUMo BBECTU €ro B
namaTb NynbTa OUCTAHUWMOHHOMO ynpasneHus. [ns BbINOMHEHMS 3TOW onepauunn BbIMOMHUTE CreayoLLyto
npouenypy (cm. npunoxexue “H” @urypa “3H").

1. Bknwountb pexum BBefeHuss nepegatumka (BepHyTbCA K MHCTPYKUMSAM, MNOCBALWEHHBIM
ncnonb3yemMomy nynbTy ynpaBrneHus)

2. HaxmuTe Ha 5 cekyHA KHOMKY paamovacToThl Ha KHOMOYHOW NaHenu asuratens (oaHa BCrbllwka
ceetognoga “R.F. — paguoyactoTa” KHOMOYHOM nNaHenu Ha pAeuraTtene nogreepXxagaeT
NpaBUITbHOCTb BbINOMHEHMS NPOLIEAYPbl BBEAEHNS B NAMATb)

Power 571/2

Py4yHas HacTpoMnKa KOHLEBbIX OrpaHuyuTenen

3aBofckasi HacTpoWka rpynnbl ABuratens cuctembl Power 571/2 TakoBa, 4TO onpegeneHHoe
3HayeHne xoaa B nobom criyyae obecneveHo (CM. npunoxenune “M”).

Bo Bpemsi py4yHOW HAacTPOWKMA OrpaHUuUTENneir xoAda pPeXxum BpalleHusi ABuratens
paBeH HOMUHaNIbLHOMY 3Ha4Y€HMUIO.

O6paTuTe oco60e BHUMaHMe Ha NOMOXeHNe, KOTOpoe AOCTUraeT cucTema.
Bo3MOXHbIe yaapbl MOryT HAHECTU HenonpaBuMbIi Bpeg cUcTeme.

Mepvoanuyeckm npoBepsiiTe, 4YTOGbI KOHUEBble BbIKNOYaTeNn CUCTEMbI
COOTBETCTBOBanu MOSOXEHUIO hukcaTopa.

MpumeyaHue: yunTbiBas BO3MOXHbIE CITOXXHOCTM B TOYHOW PErynMpoBKe orpaHnumMTenen xoga Power
571/2, npouenypa pPy4YHOW HACTPOWKM OrpaHuuMTenen xoga MOXET ObiTb BbINOMHEHa "Ha crtone", Oo
YCTaHOBKW CUCTEMBI.

MpoBoAUTL perynupoBKy criegyeT TONbKO C MOMOLLbLIO KHOMKU ynpaBneHua apT. 5096 (cwm.
npunoxeHue “G”).

B kayecTBe nepson onepaumm HeobXoAMMO NPaBuUibHO ONPEeaenuUTb 3HaYeHUe KHOMOK OorpaHnymTenemn
xoga B 3aBucumocTM OT COOpkM cCuCTEMBI, OHM MOrYT WMeTb pasHoe 3HayeHwe. HenpaswnbHas
WHTepnpeTaums 3Ha4eHUs KHOMOK OrpaHnynTenen xoga MoxeT NPUBECTU K MOBPEXOEHUIO CUCTEMbI.

1. YcTaHOBWTE LUTAHIy HaNOXeHNs1 B MPOMEXYTOYHOE MOMOXKEHME MO OTHOLLEHUIO K TOMY, KOTOpOe
[I0IIKHO COOTBETCTBOBAaTb €€ NOSTHOMY Xoay

MoaknounTs BeayLLmi Ban (CM. npunoxexHue “B”)

MoaknioYnMTe MOTOP K MOTOPHOMY POSKKY (CM. npunoxeHue “C”)

MoaBecuTb TkaHb Ha BeryHku (pekomeHayeTcs)

MoakntounTe MOTOP K ceTu U 06opyaoBaHMIO ynpasneHus (CM. npunoxexus “G”)

NS HAcCTPOMKM MEepBOro MOSIOXKEHUS] OrpaHUYUTENst XO4a HEeoGXOAMMO BKIOYMTbL CUCTEMY B
HeobXxoAMMOM TMONOXeHUU (Hanp., B HanpaBfeHUU OTKPbITUA) U HaaTb COOTBETCTBYIOLLYHO
KHOMKy orpaHuuutensi xoga. OHa ocTaHeTcsi HaxxaTol (MpW MOMbITKE HaXKaTusi HEnpaBWITbHON
KHOMKW, 3TOro caenatb OyAeT Hemnb3si, UMM e MnodyBcTByeTcs BuOpauus; B 3TOM crydae
crieayeT HeMearieHHO OTMYCTUTb KHOMKY)

7. Tlocne pocTmwkeHns HeobxoouMMOro MosloXKeHUs orpaHuynTenda Xxoga cnenyet BKIMHOYUTb XOL
CUCTeMbl Ha KOPOTKOE BpeMA B NPOTUBOMNOJSIOXKHOM HanpaB1€HUN (Ha>KaTaF| KHOIMKa KOoHLUa Xoaa,
aBTOMaTU4e€CKN BEPHETCA B UCXOOHOE I'IOJ'IO)KeHl/Ie)

8. [ns HacTpoikv BTOPOro MONIOXKEHUSI OrpaHMYUTENs Xoda HEoBGXOOMMO BKIOYWTL CUCTEMY B
MPOTVBOMONIOXKHOM MOMOXEHUU MO OTHOLUEHWIO K MNPOMAEHHOMY [Arnsi HAacTPOWKU MEpBOro
orpaHuuMTens xoga (Hanp., B HampaBneHWM 3aKkpblTUs) U HaxaTb COOTBETCTBYHOLLYIO KHOMKY
orpaHnunTenst xona. OHa OCTaHETCS HaXaToi (NPW MOMbITKE HAXaTUS HEMPABUITLHOW KHOMKW 3TOTO
coenatb GyoeT Henb3asl, UM ke MoYyBCTBYETCS BUGpaUWsi; B 3TOM Cryyae criegyeT HemeaneHHO
OTMYCTUTb KHOTKY)

9. Tlocne OoCTWXKeHUS HeoOXOAMMOrO MONOXEHUs KoHUa Xxoaa cnenyeTt BKIMKOYUTb XO4 CUCTEMbI
Ha KOpPOTKOE BpeEMA B MNMPOTUBOMOJIO)KHOM HarnpasJieHUn (Ha)KaTaﬂ KHOMKa orpaHn4nTena xoga
aBTOMaTn4eCckn BepHeTCHd B CxoaHoe I'IOJ'IO)KeHI/Ie)

ourLDN
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MNpumeyvaHue: BBMAY TOro, YTO CKOPOCTb [ABUratens BO BPeMs npouenypbl PYYHOW HACTPOWMKK
orpaHu4MTensd xoga OCOBEHHO BbiCOKas (paBHa HOMWHAaNbHOMW), TO TOYHAsd perynupoBka MOXeT ObiTb
3aTpygHeHa. [1ns KOppeKTUPOBKN NOMNOXKEHNS OrpaHNYnTENs Xo4a “NMONHOCTBLIO 3aKpbITO™:

1. BknouuTe cucteMy Ao cpabaTbiBaHWS paHee HAaCTPOEHHOro orpaHvyMTenst XxoAa “MosIHOCTLIO
3aKpbITO”
2. CHumuTe rpynny ABuratens Co LUKMBa ABUraTens
3. OrtperynupyiTte BPy4HYIO NOSIOXKEHWE LUTAHIV HaNoXeHNs
4. BHOBb ycTaHoOBWTE rpynny ABWraTtens Ha LWK1B ABuratens
B cnyyvasx, korga yctaHoBKa npegycmaTtpuBaeT nMTaHMe MoTopa 4vepes :
e nopcTaHuuIo
e paguo pecusep
e ycTtaHoBKY Home u Building Automation

npouecc perynmpoBKu He OOJ1XKeH Npon3BoanTbCA nocpencTtBOM OgaHHbIX yCTpOﬁCTB, MOCKOJIbKY MUX
KOMaHAHble NporpamMmmMmbl He MMNYJNTbCHOIO XapaKkTtepa, YTO MOXXeT NPpnBeCTU K NOJIOMKaM CUCTEMbI.

[emMoHTax moTopa

HdemoHTax MoTopa — npouecc, Tpebyowwmilt 0co60ro BHUMaHUs.
MN3GeraTb BO3MOXHOCTb NPUCYTCTBUSA MOCTOPOHHUX NUL, BO BPeMsi OCYLLUeCTBIIeHUsA
npoueaypsbl

Cnegys ykasanusim npunoxenus “N”, yoepxuBamte MOTOpP, Mpexae 4YeM HaXMETe Ha KHOMKK
oTuenneHus, Bo n3bexaHune ero nageHus. Bec motopa.

BbisiBNneHne HencnpaBHOCTEN

MPOBINEMbI BO3MOXHAA NMPUYNHA PELLEHUE
HekoppekTHo ycTaHOBMEHbI OcyuiecTsnTb NpoLleaypy peryrnmpoBku
KOHLIEBbIe BbIKMOYaTenm KOHLIEBbIX BbIKIOYarenem

MpoBepuTb U NCNpPaBUTb YCTAHOBKY
kabens B COOTBETCTBMU C yKa3aHUSAMU
OaHHOW MHCTPYKUUK

Ownbka B MOHTaxe
nposodku (kabens)

Cucrtema He gBmxeTcst OTcyTCTBVIe HanpsxxeHna BocctaHoBUTb HanpsaxxeHne B ceTn

HeucnpasHas rpynna
asurartens

BeBegeHue B namsaTb
paguo4acToTbl He
BbinonHeHo (Power 571/1)

c HekoppeKkTHO yCTaHOBIEHbI OcyLLECTBUTL NPOLIeAypPY PErynpoBKMI
ncrema He KOHLIEBbIE BbIKMOYATENM KOHLIEBbIX BbIKITIOUaTENel
OCTaHaBNMBAETCS B

HY>XHOM MecCTe

Sanpoche 3aMeHy rpynnbl aosurartensd

BbinonHuTe npoueaypy BBeAEHNS B
namatb (Power 571/1)

MpenaTtcTeua B obnactu

Y6paTtb BCe BO3MOXHbIE NPENATCTBUSA
OBWKEHUSI LLITOPbI

OcTaBuTb Ha HEKOTOpOoe BpemMA CUCTeMy B
BJ'IOKVIpOBKa CUCTEeMbI Cucrtema gocturna YPOBHA HenoaABMXHOM COCTOAHUN ONA

rocre Cepun BKIOYEHUN TepMUYECKOW aBTO3aLLMNTbI oxnaxgeHus u 3atem nonpoboBaTtb
BO30OHOBUTbL ABUMKEHME.,

TexHun4yeckue XapaKTePUCTUKMU (cm. npunoxenuns “F” puc. “1F"- “M” puc. “1M”)
Mutanme: 90 - 250 B/AC, 50 - 60 'y (Power 571/1) — 230 B/AC, 50 I'y (Power 571/2)
MoTtpebnenue aHeprun: 55 BatT (Power 571/1) — 130 Batt (Power 571/2)

CkopocTb gBwxeHust: 25 cm/c

YacTtoTa npuéma uvna paguoynpasrnenus: 868 My, 915 MI'y (Power 571/1)
B03MOXHOCTb OTAENBHOTO yrpasneHns ¢ nomoLLbio kHonkn SINGLE (Power 571/1)
B03MOXXHOCTb CUHXPOHHOIO yNpaBrieHns ¢ nomoLubto kHornkn GROUP (Power 571/1)
CootBeTcTBMNE Hopmam CE

Paamepbl: 50 mm x 100 mm x 290 mm

Bec: 1,2 kr (Power 571/1) — 2,2 kr (Power 571/2)
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GARANZIA
La Mottura S.p.A. garantisce i propri prodotti contro difetti di materiali e di costruzione per un periodo pari a due anni dalla data di fatturazione.
- In caso di tali difetti riscontrati durante il periodo di garanzia, la Mottura S.p.A. a suo giudizio, riparera o sostituira i prodotti senza altri oneri di sorta. Per usufruire
delle condizioni di garanzia il prodotto difettoso deve essere recapitato direttamente alla Mottura S.p.A. senza spese per la stessa.
La garanzia viene applicata esclusivamente sui prodotti Mottura S.p.A. e non € estendibile al progetto in cui essi sono inseriti.
La garanzia non viene applicata per problematiche risultanti da montaggio o collegamenti errati, mancato utilizzo delle relative istruzioni, modifiche non autorizzate, impiego al di
fuori delle specifiche di funzionamento o danni subiti durante il trasporto.
Il montaggio dei prodotti Mottura S.p.A. deve essere effettuato da personale competente e qualificato.
La Mottura S.p.A. non pud essere considerata responsabile per ogni eventuale danno che possa derivare o essere in qualche modo correlato con il possesso o I'utilizzo del
prodotto da parte del cliente.
Le informazioni contenute in questa pubblicazione, fornite senza responsabilita da parte della Mottura S.p.A., sono soggette a modifiche senza obbligo di preavviso.
L'acquisto dei prodotti della Mottura S.p.A. implica I'accettazione integrale dei termini di garanzia.
Foro competente: Torino, Italy

WARRANTY
Mottura S.p.A. guarantees its products against defects in materials and construction for two years starting on the invoice date.
e If defects arise during the warranty period Mottura S.p.A. will, at its discretion, repair or replace products at no charge. To enforce the warranty terms, the
defective product must be shipped postage paid directly to Mottura S.p.A.
The warranty applies only to Mottura S.p.A. products and cannot be extended to the project in which they are installed.
The warranty does not cover problems deriving from incorrect assembly or connections, failure to follow instructions, unauthorised changes, use other than as specified, or
damage suffered during transport.
Mottura S.p.A. products must be assembled by trained and qualified personnel.
Mottura S.p.A. cannot be held liable for any damage caused by or related to the customer’s possession or use of the product.
The information contained in this document is supplied by Mottura S.p.A. without liability, and is subject to change without notice.
The purchase of Mottura S.p.A. products implies the full and complete acceptance of these warranty terms.
Competent jurisdiction: Turin, Italy

GARANTIE
Mottura S.p.A. garantit ses produits contre tout défaut de matiére premiere ou vice de fabrication pendant une durée de deux ans a compter de la date de facturation.
° En cas de défaut pendant la période de garantie, Mottura S.p.A. pourra décider de réparer ou de remplacer les produits défectueux, sans autre forme de
dédommagement. Pour bénéficier des conditions de garantie, le produit défectueux doit étre retourné directement a Mottura S.p.A., en port payé.
La garantie n'est applicable qu'aux produits Mottura S.p.A. et ne peut en aucun cas étre étendue au projet de I'installation.
La garantie n'est pas appliquée en cas de probléemes résultant : d'un montage ou d’'un branchement erronés ; du non-respect des instructions de montage ou de branchement ; de
modification sans autorisation préalable ; du non-respect des spécification de fonctionnement ; de dommages subis en cours de transport.
Le montage des produits Mottura S.p.A. doit étre confié a un personnel compétent et qualifié.
Mottura S.p.A. ne peut étre tenue pour responsable des dommages pouvant découler ou étre, d’'une fagon ou d’'une autre, liés a la possession ou a I'utilisation du produit par le client.
Les informations fournies dans ce document ne sont pas contractuelles et peuvent, a tout moment et sans préavis, subir des modifications.
L’achat des produits Mottura S.p.A. implique I'acceptation sans réserve des termes de la garantie.
Attribution de juridiction : Turin, Italie

GARANTIA
Mottura S.p.A. garantiza sus propios productos respecto de defectos de los materiales y de fabricacién por un periodo de dos afios a contar de la fecha de facturacion.
e En caso de constatar la existencia de alguno de dichos defectos durante el periodo de la garantia, a su propio juicio Mottura S.p.A. reparara o sustituira los productos sin
gastos. Para gozar de los derechos otorgados por la garantia, el producto defectuoso debe ser enviado directamente a Mottura S.p.A., sin gastos para esta Ultima.
La garantia se aplica exclusivamente a los productos Mottura S.p.A. sin que se extienda al proyecto en el cual han sido incluidos.
La garantia no se aplica por problemas derivados del montaje o de conexiones erréneas, por falta de aplicacién de las respectivas instrucciones, por modificaciones efectuadas sin
autorizacion ni por uso fuera de las especificaciones de funcionamiento o por dafios sufridos durante el transporte.
El montaje de los productos Mottura S.p.A. debe ser efectuado por personal competente y cualificado.
Mottura S.p.A. no puede ser considerada responsable por ningin posible dafio que pueda derivar o de cualquier manera relacionarse con la posesion o uso del producto de parte del cliente.
Las informaciones que se entregan en este documento no comportan responsabilidad para Mottura S.p.A. y quedan sujetas a modificaciones sin obligacién de aviso previo.
La compra de los productos Mottura S.p.A. implica la aceptacion integral de los términos en que se otorga esta garantia.
Tribunal competente: Turin, Italia

GARANTIE
Mottura S.p.A. gewahrt fur die eigenen Produkte eine Garantie gegen Material- und Herstellungsfehler mit einer Laufzeit von zwei Jahren ab dem Rechnungsdatum.
o Falls diese Fehler im Garantiezeitraum festgestellt werden, wird Mottura S.p.A. nach eigenem Ermessen die Produkte reparieren oder auswechseln und keinen weiteren
Verpflichtungen unterliegen. Um die Garantiebedingungen in Anspruch zu nehmen, muss das defekte Produkt direkt an Mottura S.p.A. gesandt werden. Die Kosten fur
den Versand tbernimmt in diesem Fall der Kunde.
Die Garantie gilt ausschlief3lich fur Mottura S.p.A. Produkte und ist nicht ausdehnbar auf das Projekt, in das sie integriert sind.
Die Garantie gilt nicht fur Probleme infolge von Montage- und Anschlussfehlern, Nichtbeachtung der diesbeziiglichen Anweisungen, nicht autorisierten Umbauten, unsachgemafien
Verwendungen oder Transportschaden.
Die Montage der Produkte von Mottura S.p.A. ist vom kompetenten Fachmann auszufiihren.
Mottura S.p.A. haftet nicht fiir eventuelle Schaden, die sich aus dem Besitz oder dem Gebrauch des Produktes durch den Kunden ergeben oder damit in Zusammenhang stehen.
Die Angaben dieser Betriebsanleitung sind unverbindlich und kénnen von Mottura S.p.A. jederzeit ohne Vorankindigung geandert werden.
Der Kauf von Produkten von Mottura S.p.A. beinhaltet die vollstdndige Anerkennung der Garantiebedingungen.
Gerichtsstand: Turin, Italy

GARANTIE
Mottura S.p.A. garandeert haar producten tegen materiaal- en constructiefouten gedurende een periode van twee jaar vanaf de factuurdatum.
o Indien tijdens de garantieperiode dit type defecten wordt geconstateerd, zal Mottura S.p.A. naar eigen oordeel de producten zonder extra kosten repareren of vervangen.
Om de garantievoorwaarden te kunnen benutten, dient het defecte product rechtstreeks aan Mottura S.p.A. afgeleverd te worden, zonder kosten voor Mottura S.p.A.
De garantie is uitsluitend van toepassing op Mottura S.p.A. producten en kan niet worden uitgebreid tot het project waarin ze zijn opgenomen.
De garantie is niet van toepassing in geval van problemen die voortvioeien uit foutieve montage of aansluitingen, het niet in acht nemen van de betreffende aanwijzingen, wijzigingen
waarvoor geen toestemming is verleend, gebruik dat buiten de werkingsspecificaties valt of schade veroorzaakt tijdens het vervoer.
De montage van de producten van Mottura S.p.A. moet verricht worden door ervaren en vakkundig personeel.
Mottura S.p.A. kan niet aansprakelijk worden geacht voor eventuele schade die kan voortvloeien uit of op enige wijze verband houdt met het bezit of het gebruik van het product door de klant.
De informatie in deze publicatie, verschaft zonder aansprakelijkheid van de kant van Mottura S.p.A., is onderhevig aan wijzigingen zonder verplichting van kennisgeving.
De aanschaf van de producten van Mottura S.p.A. brengt volledige aanvaarding van de garantievoorwaarden met zich mee.
Bevoegd forum: Turijn, Italié

FAPAHTHUA

KomnaHusi Mottura S.p.A. rapaHTVpyeT kayecTBO CBOe NpoAyKuun (MaTepuarbl U KOHCTPYKLMW) Ha ABa roda ¢ MOMEHTa Npou3BOACTBa.

@ B cnyyae o6HapyxeHus OedeKkToB B Nepuon AeWCTBMS rapaHTuu komnaHus Mottura S.p.A. 6epéT Ha ce6si OTBETCTBEHHOCTb OTPEMOHTMPOBATb, NGO 3aMEHWUTb
HeucnpasHylo AeTanb 6e3 (PUHAHCOBbLIX BIIOXEHUN CO CTOPOHbI knueHTa. [ns Toro, 4Tobbl BOCNONb30BATHCS YCMOBUAMMW rapaHTuW, HeucrnpasBHasi YacTb AOIDKHA
6bITb OTNpaBneHa obpatHo B Mottura S.p.A. 3a CYET KOMNAHUN.

[apaHTUA NPUMEeHSIeTCS UCKIYUTENbHO K NpoAdykuum Mottura S.p.A. 1 He pacnpoCTpaHSeTCs TOSIbKO B TOM Cryyae, eCnu AeTanu CUCTEMbl SBMSIOTCS COCTaBHOM YacTbio NPOAYKLMN
APYroro NpousBOAUTENS.

[apaHTUa Ha NpPOAYKUMIO He pacnpocTpaHseTcst B TOM cflyyae, ecnv npobnembl Bbi3BaHbl B pe3yfbTaTe HenpaBWnbHOW YCTAHOBKM NWGO NOAKMIOYEHUs, B pesynbTaTe He
npegnonaraeMbix U3MeHeHun B paboTe cucTembl NGO B pedynbTaTe TPaHCMOPTUPOBKY.

YcTaHoBka npoaykuuu Mottura S.p.A. 4omkHa 6bITb OCyLLECTBEHa KOMMETEHTHbLIM W KBanU@ULMPOBaHHLIM NMEPCOHANIOM.

Mottura S.p.A. He HECET OTBETCTBEHHOCTb 3a BpeA U yLlep6, HaHeCEHHbIV NoasM nubo NnpeameTaM B pesynbTaTe HENPABUIIbHOTO UCMONb30BaHUSA NPOAYKLMM.

WHdopmaumsi o npoaykTe, npeaocTaBrieHHast B AAaHHOW WHCTPYKUWWM, C T€YeHUMeM BpemeHu Mor;tn nopsepraTbCs usmeHeHusMm. Komnawus Mottura S.p.A. He Gepét Ha cebs
OTBETCTBEHHOCTb BHOCUTb U3MEHEHUS B Y)Ke NPefoCTaBMNEHHbI BHUMaHWIO KNUeHTa kaTtanor.

Mpuo6peTeHne npoaykuum Mottura S.p.A. npeanonaraeT NOMHOE NPUHSATUE YCNOBUIN rapaHTUM KNUEHTOM.

OTBeTCTBEHHbIV opraH: Torino, Italy
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Questo simbolo indica che all'interno dell’'Unione Europea il prodotto, alla fine del ciclo di vita, non puo essere smaltito con i rifiuti urbani indifferenziati
ma e soggetto a raccolta speciale. Verificare che il prodotto venga smaltito correttamente, in quanto uno smaltimento inappropriato potrebbe
potenzialmente causare danni all’lambiente ed alla salute umana. Per ulteriori informazioni sullo smaltimento del prodotto, rivolgersi alle autorita locali
competenti in materia, al servizio di smaltimento rifiuti oppure al negozio in cui il prodotto € stato acquistato.

This symbol means that in the European Union the product cannot be disposed of with undifferentiated urban waste at the end of its life cycle, but
instead is subject to special collection. Make certain the product is disposed of correctly: improper disposal may be potentially harmful to the
environment and to human health. For more information on disposal, contact local authorities, the waste disposal service, or the shop where the
product was purchased.

Ce symbole indique qu'au sein de la Communauté européenne, a la fin de son cycle de vie ce produit ne doit pas étre jeté dans les ordures
ménageres mais qu'il doit faire I'objet d'une collecte séparée. Veiller a I'élimination correcte du produit car un traitement inapproprié peut entrainer des
dommages a I'environnement et nuire a la santé de I'homme. Pour tout renseignement sur I'élimination du produit, contacter les instances locales
compétentes, le service d'enlevement et de retraitement des déchets ou le magasin ou le produit a été acheté.

Este simbolo indica que en el &mbito de la Unién Europea, al finalizar su ciclo de uso, el producto no puede ser eliminado junto con los residuos
urbanos indiferenciados sino que esta sometido a una modalidad especial de recogida. Verificar que el producto sea correctamente tratado ya que un
tratamiento inapropiado podria ser causa de dafios para el medio ambiente y la salud humana. Para mayores informaciones acerca del tratamiento al
que debe ser sometido el producto sirvase dirigirse a las autoridades locales competentes en la materia, al servicio de tratamiento de residuos o bien
a la tienda en la que el producto ha sido adquirido.

Dieses Symbol weist darauf hin, dass das Produkt innerhalb der Europaischen Union am Ende seines Lebenszyklus nicht mit den gemischt erfassten
Siedlungsabfallen entsorgt werden kann, sondern gesondert zu erfassen ist. Es ist zu tberprifen, dass das Produkt ordnungsgeméan entsorgt wird,
weil die unangemessene Entsorgung eine potentielle Schadensgefahr fiir die Umwelt und die menschliche Gesundheit bildet. Weitere Informationen
tber die Entsorgung des Produktes erhalten Sie bei den zustandigen Lokalbehérden, dem Abfallentsorgungsdienst oder der Verkaufsstelle, in der das
Produkt erworben wurde.

Dit symbool geeft aan dat binnen de Europese Unie, het product aan het einde van zijn levenscyclus niet samen met het gewone afval verwerkt mag
worden, maar speciaal ingezameld moet worden. Controleer of het product correct verwerkt wordt, aangezien een ongeschikte verwerking potentiéle
schade aan het milieu en de gezondheid kan veroorzaken. Wendt u zich voor meer informatie over de verwerking van het product, tot de plaatselijke
instanties die ter zake bevoegd zijn, tot de afvalverwerkingsdienst of tot de winkel waar het product is gekocht.

370t cumBon obosHavaeT, 4To B npepenax Eeponeiickoro Cotosa, MPOAYKT, MO MCTEYEHUM CpoKa SKCTfyaTauuu, He MOANEexXuT nepepaboTke
COBMECTHO C BbITOBbIMK He AnddepeHUMpoBaHHbIMM oTxoaamu. Mpoaykums saenseTcs o6bekToM creuuansHoro otéopa. CreayeT BHUMATEeNbHO
CrneanTb 3a MPaBWIbHOCTBIO Mpouecca nepepaboTkv MpoaykTa, BO w3bexaHue HaHeceHusi ywepboB OKpyxalolwen cpege v 34opoBbio. [Ans
fanbHenwen nHdopmauun o nepepaboTke npogykTa obpalanTeck K opraHam, KOMMETEHTHbIM B JAHHOM BOMpOCe, NGO HEMOCPeACTBEHHO B
MaraauH, B KOTOPOM 6bin NpUoBpeTeH AaHHbIN ToBap.

Mottura S.p.A.

Via XXV Luglio, 1 - 10090 San Giusto Canavese (To) - Italy

Tel. (0039) 0124.494949 - Fax. (0039) 0124.494918

Internet: www.mottura.com E-Mail: mottura@mottura.com

Prodotti conformi alle Direttive: 2006/95/CE “Bassa Tensione”, 2004/108/CE “Compatibilita
Elettromagnetica”, 1995/5/CE “R&TTE” (ove prevista)

Products complying with the Directives: 2006/95/EC “Low Voltage”, 2004/108/EC “Electromagnetic
Compatibility”, 1995/5/EC “R&TTE” (where foreseen)

Produits conformes avec les Directives: 2006/95 CE “Basse Tension”, 2004/108/CE “Compatibilité
électromagnétique”, 1995/5/CE “R&TTE” (ou prévu)

Productos conformes con los Directives: 2006/95/CE “Baja Tension”, 2004/108/CE “Compatibilidad
Electromagnética” 1995/5/CE “R&TTE” (donde previsto)

Produkte in Ubereinstimmung mit den Richtlinien: 2006/95/EG “Niederspannungsrichtlinie”,
2004/108/EG “Elektromagnetische Vertraglichkeit”, 1995/5/EG “R&TTE” (wo vorausgesehen)

Producten conform met de Richtlijnen: Laagspanningsrichtlijn 2006/95/EG, EMC-richtlijn 2004/108/EG,
“R&TTE” richtlijn 1995/5/EG (waar voorzien)

“OnekTpomarHutHoln coBmectumoctun”, 1995/5/EC "pagno- n TenekoMmyHuKaumMoHHOM obopyaoBaHun'”

c € W3penus  cootBetcTByloT [upektuBam: 2006/95/EC  “Huskom  HanpsbkeHun”, 2004/108/EC
(roe npegycMoTpeHa)
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POWER 571

Manuale di istruzione, uso e manutenzione

POWER 571

Instruction and maintenance manual

POWER 571

Notice d’instructions, d’utilisation et d’entretien

POWER 571

Manual de instrucciones, uso y mantenimiento

POWER 571

Betriebsanleitung

POWER 571

Handleiding voor bediening, gebruik en onderhoud

POWER 571

NHCTpYKIMSA 110 NTPUMEHEHUI0. JKCILUIyaTAlUs U COePKaHMue

MOTTURA S.p.A.
Via XXV Luglio, |
10090 - San Giusto Canavese (To) - Italia
Tel. (0039) 0124.49.49.49
Fax (0039) 0124.49.49.18
Internet: www.mottura.com
E-mail: mottura@mottura.com






